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Hakkimizda
GreenValley International (GVI)

GreenValley International (GVI), yapay zeka destekli cografi mekansal
zeka platformlari gelistiren kiresel bir teknoloji saglayicisidir. Bu
platformlar, makinelerin ve endustrilerin gercek dinyayi anlamasini,

modellemesini ve operasyonlarini gerceklestirmesini mimkun kilar.

GVI; lazer tarama, GNSS/INS, SLAM, fotogrametri ve biliylk o6lcekli nokta
bulutu zekasini entegre ederek ug¢tan uca “cihaz-veri-bulut-yapay zeka”
mimarisine sahip mekansal zeka sistemleri gelistirmektedir. Sirket; hava
platformu, arac montajli, el tipi ve sirt tipi ¢cozimler dahil olmak (zere ¢ok
platformlu LiDAR sistemlerini kendi Ar-Ge calismalariyla gelistirmistir. Bu
sistemler, LiDAR360 gibi gelismis yazilim platformlariyla tam entegre
calisarak mekansal verinin etkin sekilde toplanmasini, analiz edilmesini ve

karar destek siireclerinde kullanilmasini saglar.

GVI teknolojileri bugiin 137 llke ve boélgede kullanilmakta olup, dinya
genelinde 300.000'den fazla profesyonel kullaniciya hizmet vermektedir.
LiDAR360 yazilimi ise 190.000'in uzerinde indirme sayisina ulasarak enerji
altyapisi, ormancilik, haritacihk, acil durum ydnetimi ve diger yuksek

uzmanlik gerektiren sektorlerde fiili bir endlstri standardi haline gelmistir.

“Akilh Mekan, Surdurdlebilir Yesil Bir Diinya Saglar” vizyonuyla hareket eden
GVI; arag ve sistem gelistiren bir teknoloji saglayicisindan, kuresel 6lcekte
cografi mekansal zeka altyapisi sunan bir platforma donlismektedir. Bu
yaklasim; alcak irtifa sistemleri, dijital ikizler ve otonom akilli robotlar gibi

yeni nesil uygulamalari desteklemektedir.



Hakkimizda
Elya Teknoloji San. ve Tic. A.S.

Elya, 23 yili askin muhendislik ve yonetim tecribesine sahip Harita ve
Kadastro Miuhendisi Hakan Karagdz tarafindan 2019 yilinda
kurulmustur.

Yillar icinde edinilen bilgi ve birikim Gzerine insa edilen firmamiz;
geng, dinamik ekibiyle misteri ve is ortaklarini dinleyen, profesyonel
¢6zimler sunan ve d6mur boyu deger katan hizmetleri benimseyen bir
yaklasimla faaliyet gostermektedir.

DistribtGtord oldugumuz alanlarda, diinya ¢apinda taninan firmalarin
profesyonel c¢o6zimlerinin satis, satis sonrasi destek ve servis
hizmetlerini saglamaktayiz.

SingularXYZ markasinin Tirkiye'deki tek yetkili distributoruyuz.
SingularXYZ; GNSS alicilari, CORS istasyonlari ve 6l¢cim teknolojileri
konusunda uzman, kiiresel Olcekte faaliyet gosteren bir markadir.
Gelismis urdn portfoyd ile haritaciik ve konumlama alanlarinda
yuksek dogruluk ve givenilirlik sunmaktadir.

GreenValley International markasina ait LiDAR teknolojisinin tum
opsiyonlarini, ilgili yazilim ¢oézimleriyle birlikte satis ve satis sonrasi
destegiyle sunmaktayiz.

Tarkiye'nin ilk yerli mali GNSS alicisini GZG-GNSS markasiyla, CORS
sabit referans istasyonlarini ise GZG-CORS markasiyla Gretmekte,
gelistirmekte ve saha profesyonellerinin hizmetine sunmaktayiz.
Ayrica, CBS profesyonellerine sahada hassas koordinatla
calisabilecekleri yazilim ve donanim destegi sagliyor; strdurualebilir
tarim uygulamalarina yénelik hassas tarim ¢ézumleri sunuyoruz.
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LiGrip SE 8

Hafif El Tipi Lazer Tarayici



LiGripSE

Hafif El Tipi Lazer Tarayici

Tarama Islerinizde Guvenilir C6ziim Ortaginiz

LiGrip SE, iki adet 12 MP yliksek ¢6zlnurlikli kamera ve GreenValley
International’in (GVI) gelistirdigi en yeni nesil, haritacilik hassasiyetinde SLAM
algoritmalariyla donatilmistir.

Tekrar 6lciim gerektirmeden hassas ve guvenilir veriler sunar. Suya ve toza
karsi IP54 korumasiyla zorlu ortam kosullarina uyum saglar. Cesitli yardimci
aksesuarlarla birlikte kullanilarak karmasik ¢calisma senaryolarinin tstesinden
gelir. Kullanima hazir yaziim ¢6zimum{izle kolay kullanim ve hizli sonuclar

sunarak mobil haritalama icin ideal bir secenek olusturur.

12MPx2 o
Yiksek Cozunurlukli Kameralar o /
L

Haritacilik Hassasiyetinde
SLAM Algoritmalari

IP54

Koruma Sinifi



Sistem Parametreleri

Mutlak Doruluk <5cm™ Koruma Sinifi IP54

Bagil Dogruluk <2ecm? Depolama 256 GB SSD
Tekrarlanabilir Dogruluk <3cm® Baglanti Portu Type-C

Yataylik / Diiseylik <0.05° Kontrol Yontemi Uygulama, diigme

Glg Kaynagi Lityum Batarya

Cihaz Yazilimi Glincellemesi

OTA (kablosuz), Cevrimdisi

Batarya Kapasitesi 3450 mAh

Calisma Sicakligi

—-20°Cile +40°C

Tek batarya ile 2,5 saat,

alisma Suresi
Galis Cift bataryali sirt cantasi ile 5 saate kadar

Depolama Sicakhgi

—40°Cile +70°C

Uygulama Platformu Android, iOS Batarya Depolama Sicakligi Onerilen: 22 °Cile 30 °C [6]
SE RTK: 345%187x117 mm . . SE RTK: 1.38

Boyutlar SE:321x187x117 mm Agirlik (batarya ve taban dahil) kg SE: 1.33 kg

LiDAR Sensor Parametreleri

Lazer Mid360 Dalga Boyu 905 nm

Tarama Hizi 200,000 nokta / saniye Algilama Menzili %10 yansiticilikta 40 m
%80 yansiticilikta 70 m

LiDAR Dogrulugu 2cm Gériis Alani (FOV) Yatay: 360°

Dikey: —7°ile +52°

Lazer Glvenlik Sinifi Sinif 1 (Goz icin guivenli)

Kamera Parametreleri

Kamera Sayisi 2

Panoramik Kamera

12 MP x 2

Gorunti Yakalama Hizi 0-5 Hz

[1][2]: GreenValley International’in (GVI) hassasiyet test sahasinda él¢ulmustir. Bazi calisma kosullarinda

sapmalar olusabilir. [3]: GNSS kullanilarak yapilan iki tarama icin gegerlidir. GNSS baglantisinin kesildigi bolim

100 metreyi asmamalidir.

[4]: Bina duvarlari ve i¢ mekan ylizeyleri gibi tam yatay ve diisey nesneler (izerinde 6l¢iim yapilmasini gerektirir.

[5]: Kamera kaydi ve RTK baglantisi olmadan, 20 °C oda sicakhiginda ol¢tlmastr.

[6]: Bir aydan kisa sureli depolama icin —20 °C ile +45 °C; bir aydan uzun siireli depolama icin —20 °C ile +35 °C.




Teknik Ozellikler

1o o

GNSS Parametreleri (Yalnizca SE RTK Sti

Uydu Sistemleri

BDS: B1l, B2I, B3I, B1C, B2b; GPS: L1 C/A, L2C, L2P(Y), L5; GLONASS: G1, G2;
Galileo: E1, E5a, E5b, E6*; QZSS: L1 C/A, L2C, L5; SBAS: L1 C/A

Yatay: 0,8 cm + 1 ppm

TG VDusey: 1,5cm + 1 ppm

Kanal Sayisi

1408

Diferansiyel Veri Formati RTCM V3.*

Diferansiyel Diizeltme Protokolu

NTRIP

Yatay: 0,5cm + 1 ppm

giSEegIElugy Disey: 1,0cm + 1 ppm

PPK isleme

Yazilima dahildir

Cikti Ozellikleri

Renklendirilmis Nokta Varsayilan format: LiData

Bul LAS, E57, TXT vb. formatlarda disa Panoramik Gorlinttiler imglist + JPG
— aktarilabilir.
Ucgen Ag Modeli (MESH) LOD-OSGB Gaussian Splatting (3DGS) lisplat, ply
Teleskopik Jalon Adaptorii

y Desteklenen Teleskopik ®
Agirhk 3009 Jalon Capi 25-25.5mm
Uyumluluk O Serisi
On Tasima Seti Ozellikleri
Agirhk 2.1 kg Dis Ambalaj Boyutlari 560%x340x160 mm
Uyumluluk O Series

Sirt Cantasi Seti Ozellikleri

Agirhk 3.9kg Boyutlar 580%x303%145 mm
Cift Batarya Gostergesi Desteklenir gaelég;i;\::qiSwasmda Batarya Desteklenir
Uyumluluk 02 Serisi

[7]: GNSS yalnizca SE RTK stiriimiinde desteklenir. SE stirimiinde GNSS destegdi bulunmaz.

[8]: Yalnizca teleskopik bolimunin dis capi 25-25,5 mm olan jalonlarla uyumludur. Kilitleme mekanizmasi, tst temas ytzeyinde

cikintil halka bulunan jalonlari desteklemez.




Donanim
LiGrip Serisi

LiGrip O2 Lite

LiGrip O2 Lite, GVI'nin en yeni nesil elde tasinabilir SLAM cihazidir.
MLF-SLAM (Coklu Sensdr Entegrasyonlu SLAM) teknolojisini kullanarak,
havalimani, plaj ve nehir gibi ylizey 6zelligi zayif alanlarda karsilasilan
haritalama zorluklarini ortadan kaldirir.

Bu sayede her tiirlii ortamda santimetre diizeyinde veri toplama kabiliyeti

sunar.

Detaysiz Alanlarda Veri Toplama
Yenilik¢i sekilde gelistirilen MLF-SLAM algoritmasi, zayif detayh veya

detaysiz ortamlar (6rnegin havaalanlar, plajlar, su ylzeyleri) icin
haritalama zorluklarini asan ¢igir agici bir LIDAR SLAM algoritmasidir.

Bu sayede tiim senaryolarda yuksek hassasiyetli veri toplama mimkin

hale gelir.

Hassas Veri, Ustiin Performans

Kompakt ve Glcli: 3 cm mutlak dogruluk, hassas yatay ve diisey
hizalama ile yliksek dogruluklu nokta bulutu tretimi saglar; haritacihk

standartlarini karsilar ve 6lgme gorevlerini kolaylastirir.

Yiiksek Cozunurlikli Panoramik + Gorsel
SLAM Kamera

Cift 12 MP panoramik kamera: Mikro saniye diizeyinde senkronizasyon
ile sahneleri gercekgi sekilde yeniden olusturur.
Gorsel SLAM (VSLAM) & LiDAR-SLAM Derin Entegrasyonu: Karmasik

ortamlarda hassas haritalama saglar.




LiGrip O2 Lite
Tek Seferde Veri Toplama,
Cok Boyutlu Cikti __

Gok kaynakli veri toplama icin entegre ¢oziim: Tek seferlik taramada
ayni anda 3D nokta bulutu, panoramik gortinti, 3DGS, MESH ve diger
verileri Uretebilir. Bu sayede geleneksel sirali islem sinirlamalari asilir,

maliyet ve zaman verimliligi 6nemli dlctide artar.

Sistem Ozellikleri

Mutlak Dogruluk <3 cm(i] Koruma Sinifi IP64

Bagil Dogruluk <2 am(2] Depolama Kapasitesi 512 GB SSD
Tekrarlama Dogrulugu <2 cm(3] Port TYPE-C

Yatay/Dusey Dogruluk <0.025%4] Kontrol Yontemi Uygulama, Button
Tarama Hizi 200,000 pts/s Algilama Menzili é%%%(gg%@r:gﬁ”i
Adirlik 1.3 kg (taban, batarya ve RTK modul Yazilim Guincelleme

dahil)

Yontemi

OTA, Cevrimdisi

Batarya Kapasitesi
Kamera Sayisi
Gorsel Kamera

IMU Parametreleri
Cikis Frekansi

islem Sonrasi Tutum
Dogrulugu

2 saat[5]
4

1.3 MPx2

200 Hz

Roll/Pitch: 0.005°
Yon (Heading): 0.01°

Calisma Sicakhgi

Panoramik Kamera

Cerceve Hizi

islem Sonrasi Konum
Dogrulugu

-20°C ~ 40°C
12 MPx2

Ayarlanabilir

Yatay: 0.01 m
Dusey:0.02 m

Haritalama Yontemi

Haritalama Prensipleri

Gergek Zamanl Renkleme

Cikt1 Ozellikleri

MLF-SLAM, PPK-SLAM, RTK-SLAM, SLAM

Destekleniyor

Gercek Zamanli isleme

Destekleniyor

Renklendirilmis LAS, LiData Panoramik Gériinti imglist + JPG
Nokta Bulutu
MESH LOD-0OSGB Gaussian Splatting lisplat, ply

RTK Parametreleri

Uydu Sistemleri

Kanal Sayisi

BDS B1l, B2, B3I, B1C, B2b;
GPS L1C/A, L2C, L2P(Y), L5;
GLONASS G1, G2; Galileo
E1, ESa, ESb, E6%; QZSS
L1C/A, L2C, L5 ; SBAS L1C/A
1408

RTK Diferansiyel Protokolii NTRIP

RTK Dogrulugu

Diferansiyel Veri Formati

RTK Veri Formati

Yatay: 0.8 cm + 1 ppm
Disey: 1.5cm + 1 ppm

RTCM V3.X

Itk

[1][2] GreenValley'nin hassas test alaninda 6l¢tlmustr, bazi senaryolarda sapmalar olabilir.

[3] GNSS ile yapilan iki tarama, baglant kopmasi 100 metreyi gecmeyecek sekilde test edilmistir.

[4] Tam yatay ve disey nesnelerin (6rnegin bina duvarlari ve i¢ mekanlar) élctlmesini gerektirir.

[5] Batarya omrii 20°C'de, kamera kaydi veya RTK baglantisi olmadan test edilmistir.




Donanim
LiGrip Serisi

LiGrip O2 16/120

LiGrip 02, GreenValley International tarafindan gelistirilen yeni nesil amiral gemisi el tipi SLAM LiDAR tarayicidir.

Bu hepsi bir arada cihaz; lazer tarayici, panoramik kameralar, gérsel SLAM kameralari ve GNSS antenini entegre ederek, zaman

Cift Kamerali VSLAM ile Daha Genis ve Daha Kararl Haritalama
Cift 13 MP kamera, LiDAR'In tim menzilini kapsar; tiineller ve yer alti
alanlari gibi az 6zellikli ortamlarda kararhhgr artirir.

veya cevre sinirlamalarina bagli kalmaksizin yiiksek hassasiyetli ve tim yonla veri alimi saglar.

Uclii Kamera Kapsamasi ile Daha Etkili ve Daha lyi Veri Toplama

On, sol ve sag panoramik kameralar tam 3B kapsama sunarak
veri alimini basitlestirir, renklendirmeyi ve 3DGS kalitesini artirir.

Harita Ol¢eginde Dogruluk

GVI'nin kendi gelistirdigi coklu sensor flizyonlu SLAM teknolojisiyle
desteklenen sistem; operatdr, cevre, glizergah veya zamandan bagimsiz
olarak 3 cm mutlak dogruluk ve 2 cm tekrarlanabilirlik saglar.

Milimetre Diizeyinde Nokta Bulutlari, Yiiksek Dogruluklu Gerceklik

Yakalama
2 mm aralikli nokta bulutu ciktisini destekleyerek, yersel lazer tarama ile karsilastirilabilir

sonuglar sunar.

Cok Yonli Uygulamalar icin Birden Fazla Konumlama Modu

LiGrip O2, farkli calisma ortamlarina uyum saglamak tzere cesitli konumlama
modlarini destekler:

e RTK-SLAM: RTK sinyalinin bulundugu alanlar igin ideal

« PPK-SLAM: RTK sinyali olmayan ortamlar i¢in uygun

e MLF-SLAM: Az 6zellikli veya 6zelliksiz ortamlar icin tasarlanmis

« SLAM: GNSS’in olmadigi ortamlar icin en iyi secenek




LiGrip 02 16/120

Sistem Parametreleri

Mutlak Dogruluk

Bagil Dogruluk
Tekrarlanabilirlik Dogruluk
Yataylik / Dikeylik

Tarama Hizi

Agirhk

Tek Pil Omrii

Cihaz Depolama Sicakligi

Pil Depolama Sicakhgi
LiDAR Sensor Parametreleri
Desteklenen Lazer Modelleri
Tarama Hizi

Gorus Alani (FOV)

Giivenlik Seviyesi

Kamera Parametreleri
Kamera Sayisi

Gorsel Kameralar

IMU Parametreleri
Cikis Frekansi

Post-Processing Yonelim
Dogrulugu

Haritalama Yontemi
Haritalama Prensipleri

Gercek Zamanl Renklendirme
Output Specifications
Colored Point Cloud

MESH

Teleskopik Pole Adaptorii
Agirhk

Uyumluluk

On Tasima Kiti Parametreleri

Agirlik

Uyumluluk

< 3cml1]

<lcm(2]

< 2cm(3]

<0.015°4]

320.000 nokta/sn

Taban ve pil ile 2.2 kg'dan hafif [7]
120 dk[8]

-40°C ~70°C

Onerilen: 22°C~30°C

XT16
320.000 nokta/sn
280° (yatay)x360° (dikey)

Sinif 1 (goz gtvenli)

5

1.3 MP x2

200Hz

Roll/Pitch: 0.003°, Heading: 0.01°

MLF-SLAM, PPK-SLAM, RTK-SLAM, SLAM

Desteklenir

LAS, LIDATA

LOD-OSGB

3009

LiGrip O Serisi (O1 Lite ve O2 Lite dahil)

2.1 kg

LiGrip O Serisi (O1 Lite ve O2 Lite dahil)

Sirt Cantasi Kiti Parametreleri

Agirhk
Cift Batarya Gli¢ Gostergesi

Uyumluluk

39kg
Desteklenir

LiGrip O2 Serisi

Koruma Sinifi
Depolama Kapasitesi
Baglanti Noktasi
Kontrol Yontemi
Menzil

Yazilim Giincelleme
Calisma Sicakhigi

Glc Kaynagi

Lazer Dalga Boyu
Algilama Menzili

LiDAR Dogrulugu

Panoramik Kamera

Kare Hizi

Post-Processing Konum

Dogrulugu

Gercek Zamanli isleme

Panoramic Images

Gaussian Splatting

Desteklenen Teleskopik
Pole Capi

Dis Paket Boyutlari

Boyutlar

Hot Swap

P64

512GB SSD

TYPE-C

Uygulama / Digme
120m

Cevrimdisi

-20°C ~40°C

Lityum Batarya

905 nm
120m

05cm

12 MP x3

Ayarlanabilir

Yatay: 0.005 m, Dikey: 0.01 m

Desteklenir

Imglist+jpg

lisplat, ply

25-25.5 mm

560x340x160 mm

580%x303x145 mm

Desteklenir

[1] [2]: GreenValley’nin hassasiyet alaninda 6l¢llmistir; bazi senaryolarda sapmalar meydana gelebilir.
[3]: GNSS ile iki tarama; GNSS kesintisi 100 metreyi gegmemelidir.

[
[
[
[
[
[

4]: Bina duvarlari ve i¢ mekanlar gibi mutlak yatay ve dikey nesnelerin 6l¢limii gerektirir.
5]: Pil 6mrii 20 °C’de, kamera kaydi veya RTK baglantisi olmadan test edilmistir.

6]: XT16: 320.000 nokta/sn; XT32/XT32M2X: 640.000 nokta/sn.

7]: XT16/XT32: 2.5 kg (GNSS olmadan); XT32M2X: 2.2 kg (GNSS olmadan).
8]: 20 °C’de, kamera kaydi veya RTK baglantisi olmadan 6lgtilmistr.
9]:-20 °Ciila +45 °C’de 1 aydan kisa siireli depolama; -20 °Ciila +35 °C’de 1 aydan uzun slreli depolama.



Donanim
LiGrip Serisi

LiGrip 02 32/120

LiGrip 02, GreenValley International tarafindan gelistirilen yeni nesil amiral gemisi el tipi SLAM LiDAR tarayicidir.

Bu hepsi bir arada cihaz; lazer tarayici, panoramik kameralar, gérsel SLAM kameralari ve GNSS antenini entegre ederek, zaman

Cift Kamerali VSLAM ile Daha Genis ve Daha Kararl Haritalama
Cift 13 MP kamera, LiDAR'In tim menzilini kapsar; tiineller ve yer alti
alanlari gibi az 6zellikli ortamlarda kararhhgr artirir.

veya cevre sinirlamalarina bagli kalmaksizin yiiksek hassasiyetli ve tim yonla veri alimi saglar.

Uclii Kamera Kapsamasi ile Daha Etkili ve Daha lyi Veri Toplama

On, sol ve sag panoramik kameralar tam 3B kapsama sunarak
veri alimini basitlestirir, renklendirmeyi ve 3DGS kalitesini artirir.

Harita Ol¢eginde Dogruluk

GVI'nin kendi gelistirdigi coklu sensor flizyonlu SLAM teknolojisiyle
desteklenen sistem; operatdr, cevre, glizergah veya zamandan bagimsiz
olarak 3 cm mutlak dogruluk ve 2 cm tekrarlanabilirlik saglar.

Milimetre Diizeyinde Nokta Bulutlari, Yiiksek Dogruluklu Gerceklik

Yakalama
2 mm aralikli nokta bulutu ciktisini destekleyerek, yersel lazer tarama ile karsilastirilabilir

sonuglar sunar.

Cok Yonli Uygulamalar icin Birden Fazla Konumlama Modu

LiGrip O2, farkli calisma ortamlarina uyum saglamak tzere cesitli konumlama
modlarini destekler:

e RTK-SLAM: RTK sinyalinin bulundugu alanlar igin ideal

« PPK-SLAM: RTK sinyali olmayan ortamlar i¢in uygun

e MLF-SLAM: Az 6zellikli veya 6zelliksiz ortamlar icin tasarlanmis

« SLAM: GNSS’in olmadigi ortamlar icin en iyi secenek




LiGrip 02 32/120

Sistem Parametreleri

Mutlak Dogruluk

Bagil Dogruluk
Tekrarlanabilirlik Dogruluk
Yataylik / Dikeylik

Tarama Hizi

Agirhk

Tek Pil Omrii

Cihaz Depolama Sicakligi

Pil Depolama Sicakhgi
LiDAR Sensor Parametreleri
Desteklenen Lazer Modelleri
Tarama Hizi

Gorus Alani (FOV)

Giivenlik Seviyesi

Kamera Parametreleri
Kamera Sayisi

Gorsel Kameralar

IMU Parametreleri
Cikis Frekansi

Post-Processing Yonelim
Dogrulugu

Haritalama Yontemi
Haritalama Prensipleri

Gercek Zamanl Renklendirme
Output Specifications
Colored Point Cloud

MESH

Teleskopik Pole Adaptorii
Agirhk

Uyumluluk

On Tasima Kiti Parametreleri

Agirlik

Uyumluluk

< 3cml1]

<lcm(2]

< 2cm(3]

<0.015°4]

640.000 nokta/sn

Taban ve pil ile 2.2 kg'dan hafif [7]
120 dk[8]

-40°C ~70°C

Onerilen: 22°C~30°C

XT32
640.000 nokta/sn
280° (yatay)x360° (dikey)

Sinif 1 (goz gtvenli)

5

1.3 MP x2

200Hz

Roll/Pitch: 0.003°, Heading: 0.01°

MLF-SLAM, PPK-SLAM, RTK-SLAM, SLAM

Desteklenir

LAS, LIDATA

LOD-OSGB

3009

LiGrip O Serisi (O1 Lite ve O2 Lite dahil)

2.1 kg

LiGrip O Serisi (O1 Lite ve O2 Lite dahil)

Sirt Cantasi Kiti Parametreleri

Agirhk
Cift Batarya Gli¢ Gostergesi

Uyumluluk

39kg
Desteklenir

LiGrip O2 Serisi

Koruma Sinifi
Depolama Kapasitesi
Baglanti Noktasi
Kontrol Yontemi
Menzil

Yazilim Giincelleme
Calisma Sicakhigi

Glc Kaynagi

Lazer Dalga Boyu
Algilama Menzili

LiDAR Dogrulugu

Panoramik Kamera

Kare Hizi

Post-Processing Konum

Dogrulugu

Gercek Zamanli isleme

Panoramic Images

Gaussian Splatting

Desteklenen Teleskopik
Pole Capi

Dis Paket Boyutlari

Boyutlar

Hot Swap

P64

512GB SSD

TYPE-C

Uygulama / Digme
120m

Cevrimdisi

-20°C ~40°C

Lityum Batarya

905 nm
120m

0.5cm

12 MP x3

Ayarlanabilir

Yatay: 0.005 m, Dikey: 0.01 m

Desteklenir

Imglist+jpg

lisplat, ply

25-25.5 mm

560x340x160 mm

580%x303x145 mm

Desteklenir

[1] [2]: GreenValley’nin hassasiyet alaninda 6l¢llmistir; bazi senaryolarda sapmalar meydana gelebilir.
[3]: GNSS ile iki tarama; GNSS kesintisi 100 metreyi gegmemelidir.

[
[
[
[
[
[

4]: Bina duvarlari ve i¢ mekanlar gibi mutlak yatay ve dikey nesnelerin 6l¢limii gerektirir.
5]: Pil 6mrii 20 °C’de, kamera kaydi veya RTK baglantisi olmadan test edilmistir.

6]: XT16: 320.000 nokta/sn; XT32/XT32M2X: 640.000 nokta/sn.

7]: XT16/XT32: 2.5 kg (GNSS olmadan); XT32M2X: 2.2 kg (GNSS olmadan).
8]: 20 °C’de, kamera kaydi veya RTK baglantisi olmadan 6lgtilmistr.
9]:-20 °Ciila +45 °C’de 1 aydan kisa siireli depolama; -20 °Ciila +35 °C’de 1 aydan uzun slreli depolama.



Donanim
LiGrip Serisi

LiGrip 02 32/300

LiGrip 02, GreenValley International tarafindan gelistirilen yeni nesil amiral gemisi el tipi SLAM LiDAR tarayicidir.

Bu hepsi bir arada cihaz; lazer tarayici, panoramik kameralar, gérsel SLAM kameralari ve GNSS antenini entegre ederek, zaman

Cift Kamerali VSLAM ile Daha Genis ve Daha Kararl Haritalama
Cift 13 MP kamera, LiDAR'In tim menzilini kapsar; tiineller ve yer alti
alanlari gibi az 6zellikli ortamlarda kararhhgr artirir.

veya cevre sinirlamalarina bagli kalmaksizin yiiksek hassasiyetli ve tim yonla veri alimi saglar.

Uclii Kamera Kapsamasi ile Daha Etkili ve Daha lyi Veri Toplama

On, sol ve sag panoramik kameralar tam 3B kapsama sunarak
veri alimini basitlestirir, renklendirmeyi ve 3DGS kalitesini artirir.

Harita Ol¢eginde Dogruluk

GVI'nin kendi gelistirdigi coklu sensor flizyonlu SLAM teknolojisiyle
desteklenen sistem; operatdr, cevre, glizergah veya zamandan bagimsiz
olarak 3 cm mutlak dogruluk ve 2 cm tekrarlanabilirlik saglar.

Milimetre Diizeyinde Nokta Bulutlari, Yiiksek Dogruluklu Gerceklik

Yakalama
2 mm aralikli nokta bulutu ciktisini destekleyerek, yersel lazer tarama ile karsilastirilabilir

sonuglar sunar.

Cok Yonli Uygulamalar icin Birden Fazla Konumlama Modu

LiGrip O2, farkli calisma ortamlarina uyum saglamak tzere cesitli konumlama
modlarini destekler:

e RTK-SLAM: RTK sinyalinin bulundugu alanlar igin ideal

« PPK-SLAM: RTK sinyali olmayan ortamlar i¢in uygun

e MLF-SLAM: Az 6zellikli veya 6zelliksiz ortamlar icin tasarlanmis

« SLAM: GNSS’in olmadigi ortamlar icin en iyi secenek




LiGrip 02 32/300

Sistem Parametreleri

Mutlak Dogruluk

Bagil Dogruluk
Tekrarlanabilirlik Dogruluk
Yataylik / Dikeylik

Tarama Hizi

Agirhk

Tek Pil Omrii

Cihaz Depolama Sicakligi

Pil Depolama Sicakhgi
LiDAR Sensor Parametreleri
Desteklenen Lazer Modelleri
Tarama Hizi

Gorus Alani (FOV)

Giivenlik Seviyesi

Kamera Parametreleri
Kamera Sayisi

Gorsel Kameralar

IMU Parametreleri
Cikis Frekansi

Post-Processing Yonelim
Dogrulugu

Haritalama Yontemi
Haritalama Prensipleri

Gercek Zamanl Renklendirme
Output Specifications
Colored Point Cloud

MESH

Teleskopik Pole Adaptorii
Agirhk

Uyumluluk

On Tasima Kiti Parametreleri

Agirlik

Uyumluluk

< 3cml1]

<lcm(2]

< 2cm(3]

<0.015°4]

640.000 nokta/sn'ye kadar [5]
Taban ve pil ile 2.2 kg'dan hafif [7]
120 dk[8]

-40°C ~70°C

Onerilen: 22°C~30°C

XT32M2X
640.000 nokta/sn
280° (yatay)x360° (dikey)

Sinif 1 (goz gtvenli)

5

1.3 MP x2

200Hz

Roll/Pitch: 0.003°, Heading: 0.01°

MLF-SLAM, PPK-SLAM, RTK-SLAM, SLAM

Desteklenir

LAS, LIDATA

LOD-OSGB

3009

LiGrip O Serisi (O1 Lite ve O2 Lite dahil)

2.1 kg

LiGrip O Serisi (O1 Lite ve O2 Lite dahil)

Sirt Cantasi Kiti Parametreleri

Agirhk
Cift Batarya Gli¢ Gostergesi

Uyumluluk

39kg
Desteklenir

LiGrip O2 Serisi

Koruma Sinifi
Depolama Kapasitesi
Baglanti Noktasi
Kontrol Yontemi
Menzil

Yazilim Giincelleme
Calisma Sicakhigi

Glc Kaynagi

Lazer Dalga Boyu
Algilama Menzili

LiDAR Dogrulugu

Panoramik Kamera

Kare Hizi

Post-Processing Konum

Dogrulugu

Gercek Zamanli isleme

Panoramic Images

Gaussian Splatting

Desteklenen Teleskopik
Pole Capi

Dis Paket Boyutlari

Boyutlar

Hot Swap

P64

512GB SSD

TYPE-C

Uygulama / Digme
300 m

Cevrimdisi

-20°C ~40°C

Lityum Batarya

905 nm
300 m

05cm

12 MP x3

Ayarlanabilir

Yatay: 0.005 m, Dikey: 0.01 m

Desteklenir

Imglist+jpg

lisplat, ply

25-25.5 mm

560x340x160 mm

580%x303x145 mm

Desteklenir

[1] [2]: GreenValley’nin hassasiyet alaninda 6l¢llmistir; bazi senaryolarda sapmalar meydana gelebilir.
[3]: GNSS ile iki tarama; GNSS kesintisi 100 metreyi gegmemelidir.

4]: Bina duvarlari ve i¢ mekanlar gibi mutlak yatay ve dikey nesnelerin 6l¢limii gerektirir.
5]: Pil 6mrii 20 °C’de, kamera kaydi veya RTK baglantisi olmadan test edilmistir.

6]: XT16: 320.000 nokta/sn; XT32/XT32M2X: 640.000 nokta/sn.

8]: 20 °C’de, kamera kaydi veya RTK baglantisi olmadan 6lgtilmistr.

[
[
[
[7]: XT16/XT32: 2.5 kg (GNSS olmadan); XT32M2X: 2.2 kg (GNSS olmadan).
[
[

9]:-20 °Ciila +45 °C’de 1 aydan kisa siireli depolama; -20 °Ciila +35 °C’de 1 aydan uzun slreli depolama.



Donanim
LiAir Serisi

LiAir X3-H

LiAir X3-H, GreenValley International tarafindan gelistirilen tictiincli nesil

iHA tabanli LIDAR sistemidir. Yeni entegre tasarimiyla dikkat ceken bu
sistem; hafif yapidaki LiDAR sensoriinii, GVI tarafindan gelistirilen
ataletsel seyrtsefer sistemini (INS), yliksek ¢ozinurltkli haritalama
kamerasini ve yerlesik bilgisayar bilesenlerini bir araya getirerek
operasyonel verimliligi Ust seviyeye tasir.

GVI'nin 6zglin algoritmasi olan AirPilot otonom ugus sistemi sayesinde,

arazi egimini takip eden gercek zamanh ugus gergeklestirebilir. Ayrica,

yine GreenValley International tarafindan gelistirilen LiGeoreference ve
LiDAR360 yazilimlari ile birlikte kullanilarak kullaniclya ugtan uca

haritalama ¢6ziim{ sunar.

Gercek Zamanh Arazi Takipli Ucus

Arazi egimini takip eden uguslar icin gercek zamanli Sayisal Yiizey Modeli (DSM) olusturularak, kisa menzilli
LiDAR sistemlerinin ylksek kot farkina sahip arazilerde veri toplama ihtiyaci karsilanir.

GNSS anteni gerektirmeyen ¢oziimii destekleyerek kurulum siirecini
basitlestirir.

Sistem DJI M300/M350RTK hava araglarina monte edildiginde harici anten kurulumu gerektirmez; buna ragmen
yuksek hassasiyetli GNSS verisi elde edilebilir. Sonrasinda yapilacak veri islemesiyle santimetre diizeyinde yiiksek
hassasiyetli nokta bulutu Uretilebilir.

Giincellenmis 26 MP haritalama kamerasi, gercek zamanl video akisi
iletimini destekler.

Kamera, GreenValley ucus kontrol yazilimina 720P/30FPS ¢6zlintrlukte gercek zamanli video iletimi saglar. Bu
sayede ucus personeli, enerji iletim hatlarinin yoniinil ve ¢evresel durumu yazilim tizerinden net bir sekilde
gorebilir; bu da hat glizergahinin incelenmesi ve degerlendirilmesinde 6nemli 6l¢lide destek sunar.

GreenValley’nin yeni tasarimi, is kalitesine odaklanilarak gelistirilmistir.

Sistem, projeye bagli olarak nokta bulutu verilerinin gercek zamanl oynatilmasini destekleyen tamamen yeni bir
arayUz tasarimi ve diizenine sahiptir. Ucus sonrasinda kullanicilar, operasyonel durumu aninda gézden gegirerek
veri biitinligiunu dogrulayabilir. Ayrica sistem, gercek zamanli gercek renkli nokta bulutu gértintilemesini de
desteklemektedir. Kullanicilar; yansima yogunlugu, yiikseklik ve gercek renk olmak lizere (g farkl gériintiileme
modu arasinda gecis yapabilir. Bu da sahada gorev yapan personelin nokta bulutu kalitesini yerinde ve etkin bir
sekilde degerlendirmesine olanak tanir.



LiAir X3-H

Gelistirilmis Hafif IHA LiDAR Sistemi

LiAir X3-H, GVI tarafindan gelistirilen LiAir serisinin en yeni, kompakt ve yiksek performansli sistemidir. Yeni bir entegre

tasarim anlayisini benimseyen bu sistem; hafif LIDAR senséri, GVI tarafindan gelistirilen ataletsel seyrisefer sistemi, yuksek

¢OzUnirluklu haritalama kamerasi ve dahili bilgisayar bilesenlerini bir araya getirerek verimlilikte yeni bir seviye sunar.

Avantajlar

1 Hafif ve Kullanici Dostu

Entegre, sade ancak dayanikli tasarimi sayesinde ¢esitli cevresel etkilere karsi koruma saglar. Kullanici araytzd yalin ve anlasilirdir;

tek tusla kullanim imkani sunarak maksimum verimlilik saglar.

1 Yeni Kamera - Ultra Net Goriintii Kalitesi

Dahili, yeni nesil ylksek ¢ozinUrlUklU dzel haritalama kamerasi sayesinde gériinti ¢ozUnurlugi 24 MP'den 26 MP'ye yUkseltilmistir. Bu
sayede fotogrametri uygulamalarr icin yiksek kaliteli gercek renkli nokta bulutlar ve ortofotolar tretilebilir.

1 GreenValley Ucus Asistan Yazilimi ile Kolay Saha Calismasi

GreenValley yazilimi; gercek zamanli nokta bulutu gértintileme, parametre ayarlama ve sistem durum izleme &zelliklerini destekler. DJI
M300/M350 RTK uzaktan kumandalarina dogrudan kurulabilir ve operatdrlerin sahadaki durumu gercek zamanli olarak kontrol etmesine

yardimci olur.

El Tipi Kullanim Cxi

Hafif ve hizli s6k-tak tasarimi sayesinde verimli calisma imkani sunar. Tek tusla kullanim 6zelligi ile pratik bir X L
operasyon saglar. 3 saate kadar uzun pil dmriine sahiptir. SLAM teknolojisi ile entegre GNSS modili sayesinde "
sinyal engellenmesine karsi dayaniklidir ve i¢-dis mekanlarda kesintisiz calismaya olanak tanir. Ormancilik,

madencilik 6l¢limleri, enerji hatti izleme ve bina cephe dlctimleri gibi bircok uygulama alaniyla uyumludur. }

1 Hafif ve Hizli Kurulum

El tipi Unitenin toplam adirhigr 0,68 kg'dir. Ergonomik tasarimi
sayesinde rahat kavrama saglar. Tek batarya ile 3 saat calisma
stresi sunar. Tek tusla kurulum ve kullanim 6zelligi sayesinde
montajdan hemen sonra kullanima hazirdir.

1 Yiiksek Hassasiyetli Veri Entegrasyonu

GNSS sinyalinin - mevcut oldugu operasyonlardan, GNSS
sinyalinin bulunmadigi ic mekanlara kadar tim ortamlarda; ugus
platformu ve el tipi kit birlikte kullanilarak yerden elde edilen
mutlak koordinatl nokta bulutu ile havadan elde edilen nokta
bulutu verileri dogrudan toplanir. Bu vyapi, farkli uygulama
senaryolarina uyum saglar ve nokta bulutu entegrasyonunda
santimetre seviyesinde dogruluk sunar.

®

1 Yiiksek Verimli Calisma

3-5 cm seviyesinde cok yuksek dogruluk, 10.000 pts/m?nin
Uzerinde nokta yogunlugu, %10 yansiticilikta 190 m etkili 6lcim
menzili ve saatte 100.000 m”ye kadar operasyonel verimlilik
sunar.

1 Coklu Senaryo Kullanimi

SLAM teknolojisi ve GNSS modull ile hassas konumlandirma
saglar. GNSS sinyalinin bulunmadigi alanlarda dahi dogru 3B
nokta bulutu modelleri ve zengin detaylar Uretilebilir. Ormancilik,
madencilik dlcimd, enerji izleme, bina tarama ve daha bircok
uygulama icin uygundur.

\J Teknoloji SanveTicAS.
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Teknik Ozellikler

Sistem Ozellikleri

Algilama Menzili

Boyutlar
Agirhk
Gu¢ Tuketimi

Calisma Sicakligi

190 m @ %10 yansiticilik
450 m @ %80 yansiticilik

136X106%129 mm
1.25 kg
22W

—20~50°C

LiDAR Sensor Parametreleri

Dalga Boyu
Menzil Dogrulugu
Tarama Hizi

Tarama Yontemi

905 nm
2cm (To @ 20m)
720.000 nokta/sn (Uclii Yansima)

Tekrarlayan Tarama

Ataletsel Seyrisefer Sistemi (INS)

GNSS

Yonelim Dogrulugu
Kamera Parametreleri
GOruintl Sensoru
Odak Uzakhg:

Yazilim

Kontrol Yazilimi

Son isleme

GPS, GLONASS, Galileo, BDS

0.008°

APS-C

16 mm / 24 mm (Esdeger Odak Uzaklig)

GreenValley

LiDAR360 / LiPowerline (Opsiyonel)

Sistem Dusey Dogrulugu

Tipik Ugus Hizi
Voltaj
Depolama

Depolama Sicakhgi

Lazer Sinifi

Gorus Alani (FOV)

Yansima Sayisi

Azimut Dogrulugu

IMU Veri Frekansi

Piksel Sayisi

Gortntl Cozunarlugu

On isleme

5cm@ 70m

5-10 m/s
12~24V,09 A @ 24 VDC
256 GBTF Kart

-30~60°C

Class1

70,4° (Yatay) x 4,5° (DUsey)

3

0.038°

200 Hz

26 MP

6252x4168

LiGeoreference

Elde Tasima Kiti

Sistem Parametreleri
El Tipi Boyutlar

Batarya Boyutu

Batarya Boyutu

Uygulanabilir Ortam

Haritalama

Haritalama Prensibi SLAM, PPK-SLAM

Veri Ciktilan

Mutlak Dogruluk <5cm

181.8x108%x88 mm

146x57x148 mm

Maksimum 55 dakika

El Tipi Agirhig

Batarya Agirhgi

Gergek Zamanh
Hesaplama

Nokta Bulutu
Formati

0,68 kg (taban dahil)

Batarya Kapasitesi 5870 mAh

0,81 kg

ic ve dis mekanlar dahil olmak tizere coklu senaryolara uygundur.

Desteklenmez

LAS, LiData

Voltaj 152V
Anten AT-106
Tek Batarya

3 saat

Calisma Sresi

N

www.elyatekno.com | info@elyatekno.com
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Donanim
LiAir Serisi

LiAir X3C-H, kompakt yapisiyla yiksek performans sunan yeni
nesil bir IHA tabanli LiDAR sistemidir. Yeni entegre tasarimi ve
dahili yuksek ¢ozunurlikli haritalama kamerasi sayesinde; enerji
iletim hatti denetimleri, topografik haritalama, tarim ve orman
izleme gibi bircok alanda daha yliksek verimlilik ve kolay kullanim
saglar.

Entegre Tasarim

Kullanim araylizii kompakt ve pratiktir; cikarilabilir TF kart ve optimize edilmis veri depolama modeli

sayesinde lazer ve kamera verilerinin tek dokunusla calistiriimasi ve kopyalanmasi miimkiin hale gelir.

Yeni Kamera - Ustiin Netlikte Goriintii Kalitesi Saglar

Dahili yiksek ¢ozlnirlUkli haritalama kamerasi 26 megapiksele ylikseltilmistir ve bu sayede son
derece net goruntu kalitesi sunar. Bu da fotogrametri uygulamalari icin yiksek kaliteli gercek renkli
nokta bulutlari ve ortofotolarin Gretilmesini mimkin kilar. Ayrica, harici kamera araylzi sayesinde
kizilotesi kameralar ve diger kamera tirleri ayni anda sisteme entegre edilebilir; bu da LiAir X3C-H'yi

¢ok cesitli uygulamalar icin son derece esnek ve ¢cok yonlu bir ¢6ziim haline getirir.

www.elyatekno.com | info@elyatekno.com GreenValley International



LiAir X3C-H

Kompakt IHA LiDAR Sistemi

LiAir X3C-H, yeni nesil, kompakt ve yiiksek performansh bir IHA LiDAR sistemidir. Yeni bir entegre tasarim anlayisini ve dahili
ylksek ¢ozinurluklu haritalama kamerasini benimseyen bu sistem; enerji iletim hatlari denetimi, topografik 6l¢iim, tarim ve

ormancilik izleme basta olmak lizere bircok uygulama icin daha yliksek performans ve kullanim kolayligi sunar.

I Entegre Tasarim

Operasyon araylzi kompakt ve kullanici dostudur. Cikarilabilir TF kart yapisi ve optimize edilmis veri depolama mimarisi sayesinde tek
dokunusla veri kaydi ve lazer ile kamera verilerinin hizli kopyalanmasi mimkunddr.

1 Yeni Kamera ile Ultra Net Goriintii Kalitesi

Dahili yUksek ¢ozUnUrltkld haritalama kamerasi 26 MP seviyesine yukseltilmistir. Bu sayede ultra net gorintl kalitesi elde edilir ve
fotogrametrik islemler icin yiksek kaliteli gercek renkli nokta bulutu ve ortofoto Uretimi mimkin olur.

Ayrica harici kamera araytizU sayesinde kizilétesi kameralar ve farkli kamera turleri es zamanli olarak entegre edilebilir. Bu 6zellik, LiAir X3C-
H'yi cok genis uygulama alanlarinda kullanilabilen ¢cok yonlt bir ¢ozim haline getirir.

El Tipi Kullanim

Hafif ve hizli sok-tak tasarimi sayesinde tek tusla kolay kullanim ve verimli calisma saglar. 3 saate kadar uzun
batarya 0mri sunar. SLAM teknolojisine sahip GNSS modiili, sinyal engellenmesine karsi dayanikhdir ve sistemin

hem i¢ mekan hem de dis mekan ortamlarinda calismasina olanak tanir. Ormancilik, maden &l¢cmeleri, enerji x’
altyapisi izleme ve bina cephe tarama gibi bir¢ok farkli uygulama alaniyla uyumludur. ,
*
I Hafif ve Kolay Sokiilebilir Tasarim 1 Yiiksek Verimli Operasyon
El tipi modulun toplam agirligi 0,68 kg olup ergonomik 3-5 cm yuksek dogruluk, 10.000 pts/m? (izeri nokta yogunlugu,
tasarimi sayesinde rahat bir kullanim saglar. Tek batarya ile 3 190 m etkili 6lctim menzili (%10 reflektivite) ve saatte 100.000
saat calisma stresi sunar. Tek tuslu kurulum ve kullanim m”ye kadar Slctim verimliligi sunar.
ozelligi sayesinde kurulum sonrasi hemen ¢alismaya hazir hale
gelir.
1 Yiiksek Hassasiyetli Veri Flizyonu 1 Coklu Senaryo Kullanimi
Hava platformu (GNSS sinyalli) ile i¢ mekan (GNSS sinyalsiz) SLAM teknolojisi ve GNSS modull sayesinde GNSS sinyalinin
operasyonlari arasinda kesintisiz calisma saglar. Ugus platformu ve el olmadidi alanlarda dahi dogru konumlandirma yapilabilir. Bu
tipi kit ile birlikte kullanildiginda mutlak koordinatl yer nokta bulutu sayede yUksek dogruluklu 3B nokta bulutu modelleri ve
verisi ve hava LIDAR nokta bulutu verisi dogrudan elde edilebilir. zengin mekansal detaylar Uretilebilir.
Nokta bulutu fiizyon dogrulugu santimetre seviyesine ulasabilir. Sistem; ormancilik, maden dl¢cmeleri, enerji altyapisi izleme,

bina tarama ve benzeri bircok uygulama i¢in uygundur.

®

\S www.elyatekno.com | info@elyatekno.com GreenValley International
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Teknik Ozellikler

Sistem Parametreleri

80 m @ %10 yansiticilik Sistem Hassasiyeti (Diisey) 5cm @ 70m
Algilama Menzili 200 m @ %54 yansiticilik

300 m @ %90 yansiticilik Tipik Ugus Hizi 5-10 m/s
Agirlik 1.12kg Depolama Kapasitesi 256 GBTF Card
Calisma Voltaji 12~24V Guig Tuketimi 24 W
Calisma Sicakligi -20~50 °C Depolama Sicakligi -30~60 °C
iletisim Tird WiFi

LiDAR Sensorii Parametreleri

Dalga Boyu 905 nm Kanal Sayisi 32

Tekli Yansima: 640.000 nokta/saniye Gorus Alani (FOV) 360° (Yatay)x40.3° (DUsey)
Tarama Hizi ikili Yansima: 1.280.000 nokta/saniye

Ugli Yansima: 1.920.000 nokta/saniye Yansima Sayisi 3

Ataletsel Seyriisefer Sistemi (Inertial Navigation System)
GNSS GPS, GLONASS, Galileo, BDS Yon Dogrulugu 0.038°
Egiklik Dogrulugu 0.008° IMU Veri Frekansi 200 Hz

Kamera Parametreleri

Piksel Sayisi 26 MP Goruntl Cozinurlug 6252%x4168
Odak Uzakhgi 16 mm / 24 mm (Equiv. Focal Length)

Yazilm

Kontrol Yazilimi GreenValley On isleme Yazilimi LiGeoreference
Son i§leme Yazihmi LiDAR360 / LiPowerline (Optional)

Uyumlu Platformlar

DJI, Freefly, etc.

El Tipi Aksesuarlar

Sistem Parametreleri

El Tipi Boyutu 181.8x108x88 mm El Tipi Agirhgi 0,68 kg (Taban Dahil) Voltaj 152V
Batarya Boyutu 146X57%148 mm Batarya Kapasitesi 5870 mAh Anten AT-106
Kesintisiz } ) . Tek Batarya ile

Maximum 55 mins Batarya Agirhgr 0,81 kg 3h

Calisma Suresi Calisma Suresi

Uygulanabilir

Ortam Hem i¢ mekan hem dis mekan olmak tzere farkli calisma senaryolarina uygundur

Haritalama Yoéntemi

Haritalama Prensibi SLAM, PPK-SLAM Gergek Zamanl Desteklenmez
Hesaplama

Veri Ciktilari

Muflak <5cm Nokta Bulutu LAS, LiData

Dogruluk Formati

N
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Donanim

LiAir Serisi

LiAirX4Plus

LiAirX4Plus, GreenValley International (GVI) tarafindan gelistirilen yiiksek akilli ve otonom hava LiDAR
sistemidir. LiAirX4 modelinin kapsaml bir yiikseltmesi olarak tasarlanan bu sistem, otonom ucus
kabiliyetlerini korurken panoramik kamera moduliinii dahili olarak entegre ederek daha kompakt bir yapi
ve hava-el tipi modlari arasinda daha hizli gecis imkani sunar.

Sistem; hafif 32 kanalli LiDAR sensoru, ylksek hassasiyetli INS, 26 MP haritalama kamerasi, tic adet 12 MP
panoramik kamera ve yiiksek performansli edge computing platformunu bir araya getirir.

El tipi kullanim modunda, sistemde yer alan SLAM algoritmasi yiiksek hassasiyetli 3B nokta bulutu verisi
Uretir ve hava ile el tipi veri entegrasyonunu santimetre seviyesinde dogrulukla gerceklestirerek kapsamh
3B haritalama imkani saglar.

Otonom Ucus Fonksiyonlari

P . Enerji Hatlari Uzerinden Takip Ucusu
L% Hat kesisim noktalarinin otomatik tespiti, kesisim noktalarinin otonom
a7 gegisi, gercek zamanli engel raporlama ve direk/kule kayitlarinin
olusturulmasi ile direk/kulelerin otomatik tespiti ve goriintilenmesini
saglar.

. Enerji Hatlar Yan Takip Ugusu
letkenlerin RGB gériintilerinin alinmasi, kulelerin otonom gecisi ve hat
degisimi islemlerini destekler.

kA . Gergek Zamanl Arazi Takip Ugusu

A Gergek zamanli DSM Uretimi ile arazi takip ucusu gerceklestirilir. Bu 6zellik, ytksek kot
farkina sahip arazilerde kisa menczilli LIDAR sistemleri icin gerekli veri toplama
ihtiyaglarini karsilar.

Coklu Mod Operasyonu ile Farkli Senaryolara Esnek Uyum

Sistem; el tipi, sirt tipi ve hava platformu kullanim modlarini destekler ve modiiler kit yapisi sayesinde hizl gegis imkani sunar.
GNSS ile LiDAR-SLAM fiizyon algoritmalarini entegre ederek el tipi kullanimda yiiksek hassasiyetli nokta bulutu verisi Gretir
(kalinlik < 2 ¢cm, yiikseklik dogrulugu < 5 cm).

Cok Yonlii Otonom Engel Algilama ile Akilli Denetim Ucuslari
Yiiksek hassasiyetli entegre motor sistemi ile donatilan platform, 360° x 270° cok yonlii tarama gerceklestirebilir. Sistem, engelleri
gercek zamanli olarak algilar ve ¢evresel kosullara gore tirmanma veya engeli dolasma stratejilerini otomatik olarak belirler.

Bdylece minimum manuel miidahale ile glivenli operasyon saglanir.

Cok Kaynakli Veri Fiizyonu ile Entegre Hava-Yer is Akisi

Uc adet 12 MP panoramik kamera ile donatilan LiAirX4Plus, hava veya el tipi platformlarda tam sahne kapsamasi saglar. Hava ve
el tipi nokta bulutu verilerinin, yiiksek ¢6ziindrliikli panoramik goriintulerle birlestiriimesi sayesinde cok platformlu veri
entegrasyonu kesintisiz sekilde gerceklestirilir.

Ayrica sistem, daha kapsamli ve detayli sahne rekonstriiksiyonu icin biytiik 6lcekli ve yliksek dogruluklu 3D Gaussian Splatting

modellerini destekler.



GNSS Anteni Gerektirmeyen Coziim Destegi ile Kolay Kurulum

LiAirX4Plus

Sistem DJI M300 / M350 RTK hava araclarina monte edildiginde harici GNSS anteni kurulumu gerektirmez ve buna ragmen yuksek

hassasiyetli GNSS verisi elde edebilir. Sonrasinda gerceklestirilen post-process islemleri, santimetre seviyesinde yliksek dogruluklu

nokta bulutu verisi Uretilmesini saglar.
GreenValley APP: Gercek Zamanl Kalite Kontrolii icin Akilli Destek

Hava platformu veya el tipi / sirt tipi kullanim modlarinda, uygulama gercek zamanli nokta bulutu gériintiileme ve RTK veri toplama

imkani sunarak 6l¢iim calismalarinda mutlak koordinath nokta bulutu verisi elde edilmesini saglar.

Ayrica 720p / 30 fps video aktarimi sayesinde saha ortami net sekilde izlenebilir, bdylece operasyon kontrolii ve giivenligi artirilir.

Sistem Parametreleri

80 m @ %10 reflektivite
Algilama Menzili 200 m @ %54 reflektivite Sistem Dogrulugu (Diisey) <5cm@ 100 m
300 m @ %90 reflektivite
Tipik Ucus Hizi 10m/s Goériis Acisi (FOV) 360° (Yatay) x 270° (Dusey)
Dahili Depolama 256 GB TF Kart + 512 GB Dahili SSD  Agirlik 1.6 kg
Boyutlar 208x120x184 mm Voltaj 12-28V
Giig Tuketimi 36 W Galisma Sicaklig -20~50°C
Depolama Sicakhgi -30~60 °C
Lazer Sensor Parametreleri
Dalga Boyu 905 nm Kanal Sayisi 32
Lazer Sinifi Class1 Nokta Uretim Hizi 1920 kHz(Triple Return)
Ataletsel Navigasyon Sistemi (INS)
GNSS GPS, GLONASS, Galileo, BDS Azimut Dogrulugu 0.038°
Tutum (Attitude) Dogrulugu 0.008° IMU Veri Frekansi 200 Hz
Kamera Parametreleri
Piksel 26 MP Odak Uzakhgi 16 mm / 24 mm (Equiv. Focal Length)
Gorlintt Cozunarligu 6252x4168

Panoramik Kamera Parametreleri

Piksel 12MPx3 Goris Acisi (FOV) H190°xV190°
Yazilim
Kontrol Yazilimi GreenValley On isleme (Pre-Processing) LiGeoreference

Son igleme (Post-Processing)

LIDAR360 / LiPowerline (Opsiyonel)

El Tipi Mod Ozellikleri

El Tipi Boyut 245x120x441mm El Tipi Kit Agirhgi 2.2 kg (Cihaz ve tutma aparati dahil)
Koruma Seviyesi IP54 Tek Batarya ile Calisma Suiresi 1.5 saat

Aksesuar Ozellikleri

On Tasima (Frontpack) Kit Agirhgr 2.1 kg On Tasima Kit Dis Paket Boyutlari ~ 560x340x160 mm

Sirt Cantasi (Backpack) Kit Agirhigr -~ 3.9kg Sirt Cantasi Kit Boyutlari 580%303x145 mm

Haritalama Yontemi

Haritalama Prensibi SLAM, PPK-SLAM Gergek Zamanli Hesaplama Desteklenir
Veri Ciktilan

Mutlak Dogruluk <5cm Nokta Bulutu Kalinligi <2cm
Nokta Bulutu Formati LAS, LiData 3DGS Formati Lisplat, ply




Donanim

LiAir Serisi
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IAIrXMini

LiAirXMini, GreenValley International (GVI) tarafindan gelistirilen hafif, kompakt ve
otonom ucus kabiliyetine sahip bir LiDAR veri toplama sistemidir. Sistem; hafif 360°
tarama LiDAR sensori, yuksek hassasiyetli ataletsel navigasyon sistemi (INS) ve
yuksek performansl edge computing platformunu entegre eder.

DJI Mavic serisi iHA'larla uyumlu ilk LiDAR sistemlerinden biri olan LiAirXMini, enerji
iletim hatti takibi ve GNSS sinyalinin bulunmadigi ortamlarda otonom ugus
kabiliyetleri ile hafif IHA denetim uygulamalari icin yeni bir ¢c6ziim sunar.

Drone istasyonlari (drone nest) ile kesintisiz entegre calisabilen sistem, tam kapal
dongl operasyon imkani saglar:

istasyondan otomatik kalkis = Otonom ucus ve tarama — Otomatik geri doniis ve

sarj — Veri aktarimi

Bu yapi sayesinde uzaktan ve surekli operasyon gerektiren denetim ve izleme

gorevleri verimli sekilde gerceklestirilebilir.

Hafif Tasarim, Birden Fazla iHA Modeli ile Uyumluluk

Toplam 382 g agirliga ve modiiler yapisal tasarima sahip olan sistem; DJI Mavic 3E/3T, Matrice 4E/4T, Matrice 3TD/3D, Matrice 4TD/4D
ve Autel EVO MAX dahil olmak lizere genis bir iHA yelpazesine kolaylikla entegre edilebilir.
Sistemle gerceklestirilen uguslarda yaklasik 15-25 dakika ucus suresi elde edilebilir.

DJI Mavic 3E DJI Matrice 4E DJI Matrice 3TD Autel EVO MAX

Cok Yonlu Otonom Engel Algilama ile Akill Denetim Ucuslari

Sistem, enerji iletim hatlar Gizerinden takip ucusunu destekleyerek hat kesisim noktalarinin otomatik olarak tespit edilmesini,
kesisimlerin otonom sekilde gecilmesini, aga¢ engellerinin gercek zamanli raporlanmasini, direk/kule kayitlarinin olusturulmasini ve
direk/kulelerin otomatik olarak tespit edilerek gériintiilenmesini saglar.

Ayrica enerji hatlari yan takip ugusunu da destekler. Bu modda iletkenlerin RGB goriintuleri alinabilir, kulelerin otonom gecisi
gerceklestirilebilir ve hatlar arasinda otomatik gecis yapilabilir.

Operasyon sirasinda sistem engelleri gercek zamanl olarak algilar ve cevresel kosullara gore tirmanma veya engeli dolasma
stratejilerini akilli sekilde belirler. Boylece minimum manuel miidahale ile giivenli operasyon saglanir.



Sistem, Onceden hazirlanmis haritalara veya manuel miidahaleye ihtiyag¢ duymadan gercek zamanh waypoint planlamasi yaparak

GNSS Sinyalinin Bulunmadigi Ortamlarda

tamamen otonom ugus gerceklestirebilir.

Bu 0Ozellik sayesinde sistem; orman ortlsi alti, maden tiinelleri ve kapali gegitler gibi GNSS sinyalinin bulunmadigi ortamlarda 3B
nokta bulutu veri toplama calismalarinda etkin sekilde kullanilabilir.

Sistem Parametreleri

Otonom Ucus
Cihaz, 6zel gelistirilmis SLAM algoritmasi ve rota planlama algoritmasi ile donatilmistir. Bu sayede GNSS sinyaline ihtiya¢ duymadan
gercek zamanli konumlandirma ve rota planlama gercgeklestirebilir.

Algilama Menzili 0-60 m, 40 m @ %10 reflektivite Tipik Ucus Hizi 5m/s

Dahili Depolama 256 GB TF kart Agirlik 3829

Boyutlar 111x80%157 mm Voltaj 12~26V

Gu¢ Tuketimi 20W Calisma Sicakligi -20~50°
Depolama Sicakhgi -30~60°

Lazer Sens6r Parametreleri

Dalga Boyu 905 nm Kanal Sayisi 128

Lazer Sinifi Class1 Gorus Acisi (FOV) 360°%x95°
Dénus Sayisi 2 Nokta Uretim Hizi 2,304,000 points/s
Ataletsel Navigasyon Sistemi (INS)

GNSS GPS, GLONASS, GALILEO, BDS Azimut Dogrulugu 0.05°

Tutum Dogrulugu 0.02° IMU Veri Frekansi 500 Hz
Yazilim

Kontrol Yazilimi GreenValley On isleme (Pre-Processing) LiGeoreference

Son i§leme (Post-Processing)

LIDAR360 / LiPowerline (Opsiyonel)




Donanim

LiAir Serisi

LiAir H600 Pro

LiAir H600 Pro, GreenValley International (GVI) tarafindan gelistirilen yeni
nesil hafif ve orta menzilli LIDAR tarama sistemidir. Sistem; hafif 6lcim sinifi
LiDAR sensord, sirket tarafindan gelistirilen yiksek hassasiyetli IMU ve
yuksek ¢ozunurliklu haritalama kamerasini yliksek entegrasyon seviyesinde
bir araya getirir.

Toplam 1.62 kg agirligr ve 1200 m’ye kadar maksimum o6lcim menzili ile
sistem, sabit kanatl veya cok rotorlu IHA platformlarina kolaylikla entegre
edilebilir. Bu sayede ucus siresi ve operasyon verimliligi dnemli olclide
artinhr.

GreenValley ucus kontrol yazilimi ve LiDAR360 / LiPowerline son islem
yazilimlari ile birlikte kullanildiginda sistem; enerji iletim hatti denetimi,
ormancilik kaynak envanteri ve afet degerlendirme calismalari icin daha

verimli ve entegre bir ¢cdziim sunar.

Yiiksek Nokta Bulutu Kalitesi Sunan Olciim Sinifi LiDAR

Sistem, olcim sinifi tek hatli LIDAR sensori ile donatilmis olup 200 m ucus ylksekliginde 5 cm’den daha iyi yUkseklik
dogrulugu ve 3 cm’den daha iyi nokta bulutu kalinhgi saglar.

Yogunlastirilmis darbe enerjisine sahip kiiclik lazer spotu ve ¢oklu geri donls (multiple return) destegdi, yogun bitki
Ortlsunun etkin sekilde penetrasyonunu mimkiin kilar. Bu sayede agag ortiisi altindaki arazi verileri eksiksiz sekilde elde
edilebilir.

1000 kHz maksimum lazer darbe tekrarlama frekansi ve 80° yatay gorus acisi (FOV) sayesinde, 200 m ucus ylksekliginde
tek ucusta 350 m’den daha genis tarama seridi elde edilebilir.

Daha Homojen Nokta Bulutu Dagilimi icin Adaptif Operasyon
Parametreleri

Ucus ylksekligi, lazer darbe tekrarlama frekansi ve lazer enerji parametreleri icin yedi farkh adaptif konfigurasyon
secenegi sunulur.

Bu ayarlar, farkli ucus yiksekligi ve ugus hizi kosullarinda tarama hat araligi ve nokta araliginin tutarli olmasini saglar.

Boylece homojen nokta bulutu dagilimi ve yer ylizeyinin daha detayli 3B rekonstriiksiyonu elde edilir.

Gercek Zamanli Video Aktarimi Destekli 26 MP Haritalama Kamerasi

Dahili 26 MP yiiksek ¢ozlnirlikli haritalama kamerasi, 200 m ucus ylksekliginde 4.7 cm GSD degerinde goriinti elde
edilmesini saglar.

Kamera ayrica 720p / 30 fps gercek zamanli video aktarimini destekleyerek operatorlerin ¢calisma alanini gercek zamanli
olarak izlemesine imkan tanir ve operasyonel farkindaligi ile kontrold artirir.



LiAir H600 Pro

Kolay Kurulum icin Harici Anten Gerektirmeyen C6ziim
Sistem DJI M300 / M350 RTK platformlarina monte edildiginde harici GNSS anteni gerektirmeden yiiksek hassasiyetli
GNSS verisi elde edebilir. Bu sayede gerceklestirilen post-process islemleri ile santimetre seviyesinde dogruluga sahip

nokta bulutu verisi Gretilebilir.

Akilli Ucus Kontrol Modu

Sistem, DJI M300 / M350 RTK / M400 iHA platformlari ile entegre calistiginda akilli ucus yiiksekligi algilama 6zelligi
sunar. Ucus sirasinda kalkistan sonra veri toplama islemini otomatik olarak bagslatir ve inis sirasinda veri kaydini
sonlandirir. Boylece veri butlinltigu korunurken gereksiz veri tekrarlari azaltilir ve son islem (post-processing) verimliligi

artirlir.

GreenValley Flight Assistant ile Uyumlu

Sistem; operasyon durumunun izlenmesi, cihaz parametrelerinin yapilandirilmasi ve 3B nokta bulutunun gercek zamanl
goruntilenmesi gibi 6zellikleri destekler. Ayrica kamera goriintu akisi da gercek zamanli olarak izlenebilir. Bu 6zellikler
sayesinde veri biitinligu ve ekipman ¢alisma durumu anlik olarak dogrulanabilir, olasi sorunlar hizli sekilde tespit

edilebilir ve verimsiz operasyonlar ile veri tekrarlarinin 6nline gecilerek saha ¢alismalarinin daha glivenli ve kontrolll

sekilde yurutilmesi saglanir.

Sistem Parametreleri

Dogruluk (Yikseklik) +5cm @ 200 m

Agirhk 1.62 kg

Voltaj 14~24V, 2.34 A@24 VDC
iletisim WiFi / USB-C

Calisma Sicakligi -20~50°C

LiDAR Sensor Parametreleri

450 m (%10 reflektivite)
Menzil 1000 m (%50 reflektivite)
1200 m (%80 reflektivite)

GOrus Acisi (FOV) 80°
Dénus Sayisi Sinirsiz
Darbe Tekrarlama Hizi 100,000 - 1,000,000 nokta/sn

Ataletsel Navigasyon Sistemi (INS)

GNSS GPS, GLONASS, Galileo, BDS

IMU Veri Frekansi 500 Hz

Kamera Parametreleri

Piksel 26 MP

Gorlntu Cozunarlugu 6252x4168
Yazilim

Kontrol Yazilimi GreenValley APP

Son isleme LIDAR360 / LiPowerline (Opsiyonel)

Depolama
Boyutlar
Tipik Glg Tuketimi

Depolama Sicakligi

Dalga Boyu

Menzil Dogrulugu

Tarama Hizi

Azimut Dogrulugu

Tutum Dogrulugu

Odak Uzakhg:

Onisleme

256 GB TF Kart

217 x 88 x 106.4 mm
Yaklasik 50 W
-30~60°C

1550 nm

5mm@100 m
90~300 lines/sec

0.019°

0.006°

16 mm /24 mm (Esdeger Odak Uzakligi)

LiGeoreference




Donanim

LiAir Serisi

LiAir H6OOMS

LiAir H600S Uzun Menzilli Entegre LiDAR ve Multispektral Uzaktan Algilama Sistemi, multispektral, LiDAR, termal
kizilétesi ve RGB sensorlerini entegre eden, IHA tabanli yiiksek derecede entegre bir uzaktan algilama cihazidir. Dért
sensor, ¢cok kaynakl verilerin gercek zamanli ve senkronize olarak toplanmasini saglar. Baslica ozellikleri sunlardir: 6zel
tasarima sahip yiiksek ¢ozindrlukli bir multispektral sensor; 750 m’ye kadar menzile sahip bir LiDAR ( %80 reflektivite );
termal kizilotesi goriintileme; 26 MP yuksek ¢cozinirlikli RGB kamera; dahili kontrol sistemi; ylksek hassasiyetli

ataletsel navigasyon; hafif tasarim ve kolay kullanim; bu sayede M350/400 iHA’larinda kullanim icin uygundur.

Avantajlar

+ Tek kanalli multispektral goruntiler 12 megapiksele kadar ¢ézlndrlik elde
edebilir.

« Endustriyel sinif goriinttileme sistemleri ve optik donanim icerir.

+ Uzun menzilli, yliksek hassasiyetli haritalama radari ile senkron dl¢tim saglar.

+ 26 MP yiksek ¢coztinurlikli RGB kamera.

+ Senkron termal kizildtesi goriintlileme, 640x512 piksel tam ekran sicaklik
Olciimu saglar.

+ Genis alan gorint verisi toplamak icin cesitli drone platformlarina entegre
edilebilir.

+ Yuksek entegrasyon; ana Unite agirhgi < 2.2 kg.

Cok sensorli fiizyon, senkron gézlem ve hafif tasarimi sayesinde karmasik ortamlarda yiiksek dogrulukta 3B modelleme
ve hedef tanima islemlerini verimli sekilde gerceklestirir. Hassas tarim (UrGnler), bitki saghgi analizi ve sulama planlamasi;
ormancilik kaynak yonetimi (bitki 6rtisi analizi, karbon depolama); jeolojik uzaktan algilama (topografik modelleme,
jeolojik afet izleme); acil durum ve afet yonetimi (afet miidahalesi) gibi alanlarda yaygin olarak kullanilabilir. Sahada
sagladigl gercek zamanli durumsal farkindalik ve yiiksek zamansal-mekéansal ¢6zinUrlGkli veriler, endistriyel karar

optimizasyonu ve akilli yénetimi destekler.




LiAir HBOOMS

LiAir H600MS Uzun Menzilli Entegre LiDAR ve Multispektral Uzaktan Algilama Sistemi

Uriin Modeli

Spektral Aralik

LiAir HG0OMS 10-LIR LiAir HG0OMS 14-LIR

405-850 nm (MSI) + 1550 nm (LIDAR) + 8-14 um (IR)

Multispektral Bantlar

Multispektral Kanal Sayisi

405nm, 430nm, 450nm, 550nm, 560nm, 570nm,

405nm, 430nm, 450nm, 490nm, 525nm, 550nm, 560nm,
650nm, 685nm, 710nm, 850nm

570nm, 630nm, 650nm, 685nm, 710nm, 735nm, 850nm
10 14

Sensor

Goruntileme Yontemi

Dort sensorin entegre tasarimi: 60 MP multispektral dizi, LIDAR, VOx IR ve 26 MP RGB

Dort sensor ile es zamanli 6lgim: Multispektral, LIDAR, termal kizildtesi ve RGB

Gorintl Cozunurligul / Tek Kanal

12 megapixels 7.2 megapixels

Termal Kizilotesi Coztinurlik
Sicaklik Ol¢iim Dogrulugu
LiDAR

Olciim Mesafesi

640%512 Pixel Full-Screen Temperature Measurement
+2°C veya £%2 (hangisi buytikse) @ 23°C £3°C, 6lcim mesafesi: 5 m
1550nm LiDAR

750 m (%80 reflektivite)

Dogruluk
Konumlandirma Sistemi

Heading (Yonelim) Dogrulugu

5mm@100m
GNSS: GPS, GLONASS, BeiDou, Galileo

0.019°

Tutum (Attitude) Dogrulugu

0.006°

Onerilen Drone Platformlari:
DJI M350 / M400 cok rotorlu IHA

LiDAR nokta bulutu haritasi

Termal kizilGtesi goriinta



Hardware
LiAir Series

LiAir H600

LiAir H600, GVI tarafindan gelistirilen yeni nesil, hafif ve orta menzilli
bir LIDAR tarama sistemidir.

Kompakt yapida haritalama sinifi LiDAR, GVI'ye ait yuksek hassasiyetli
ataletsel seyriisefer sistemi ve vyiksek ¢ozinurlikli haritalama
kamerasini entegre sekilde sunar.

Sadece 1.3 kg agirhgindaki bu hafif sistem, 750 metreye kadar 6l¢im
menziline sahiptir.

Klclk sinif doner kanatli (multikopter) ve sabit kanatli hava araclarina
kolayca entegre edilebilir;, bu da ucus siresini ve operasyonel
verimliligi dnemli 6lclide artirir.

GreenValley ucus kontrol uygulamasi ve LiDAR360 / LiPowerline veri
isleme yazilimi ile birlikte kullanildiginda, enerji iletim hatti denetimi,
orman kaynaklari haritalama ve afet durumlarinda hizli miidahale gibi

uygulamalar icin verimli ve entegre bir ¢6ziim sunar.

Yiiksek Hassasiyetli Haritalama LiDAR'1 - Ustiin Nokta Bulutu Kalitesi

Haritalama sinifi tek hatli LiDAR ile entegre edilen sistem, 200 metre operasyonel irtifada 5 cm’den daha iyi
yukseklik dogrulugu ve 3 cm’den daha ince nokta bulutu kalinligi elde eder. Kii¢lik nokta ¢apina ve yogun lazer
darbe enerjisine sahip lazer modiili, yedi yansimaya kadar destek sunar. Bu sayede, yogun bitki 6rtlistini etkili
sekilde delerek altindaki arazi verilerini eksiksiz bir bicimde yakalayabilir. Sistem ayrica 550 kHz'e kadar lazer atim
frekansi, 80° yatay goris agisi ve 200 metre irtifada 350 metreden genis etkili tarama alani saglayarak, yliksek

¢6zUnUrlikla ve kapsamli veri toplama performansi sunar.

Calisma parametrelerinin uyarlanabilir sekilde yapilandirilmasi, nokta
bulutunun daha homojen dagilmasini saglar.

Ucus yuksekligi, veri frekansi ve enerji ayarlari icin 7 farkli yapilandirma seceneg@i sunan sistem, farkl arazi
kosullarina gore tarama hizini uyarlanabilir sekilde ayarlayabilir. Bu sayede c¢izgi araligi ve nokta araligi sabit
tutularak, nokta bulutunun her bélgede homojen dagilmasi saglanir. Boylece nesnelerin 3D mekansal 6zellikleri

daha dogru sekilde korunur ve yiuksek kaliteli veri Gretimi elde edilir.

Akilli Ucus Kontrol Modu

Ucus yuksekligini akilli sekilde algilayabilen sistem, veri toplamayi havadayken otomatik olarak baslatir ve yere iniste
otomatik olarak durdurur. Bu 6zellik, taranan alanin bitlinligiini garanti altina alirken, gereksiz veri fazlaligini en
aza indirerek daha verimli bir veri isleme siireci saglar.



LiAir H600

Giincellenen 26 MP kamera, gercek zamanli video aktarimini destekler.
Entegre 26 MP yiiksek ¢oziinlrlikli haritalama kamerasi, 200 metre irtifadan 4.7 cm ¢oéziindrlikte gorinti alabilir.
720P/30FPS gercek zamanli video aktarimini destekleyerek operatorlerin calisma alanini anlik olarak izlemesini ve

sahadaki operasyonlari daha iyi kontrol etmesini saglar.

GNSS anten gerektirmeyen ¢6ziimii destekler, bu sayede kurulum siirecini
basitlestirir.

Sistem DJI M300/M350RTK hava araglarina monte edildiginde harici anten kurulumuna gerek kalmaz; buna ragmen
yuksek hassasiyetli GNSS verisi toplayabilir. Ardindan yapilan post-process islemleriyle santimetre diizeyinde

hassasiyet sunan nokta bulutu Uretilebilir.

GreenValley Ucus Asistani destegi ile uyumludur.
Cihazin ¢alisma durumu takibi, sistem parametrelerinin yapilandiriimasi, 3D nokta bulutunun ve kamera

gorintlsitiniin gercek zamanl olarak izlenmesi desteklenir. Bu sayede veri biitiinliigl ve ekipman durumu anlik
olarak dogrulanabilir; olasi sorunlar sahada hizla tespit edilerek verimsiz operasyonlar ve veri tekrarlari nlenir.

Boylece saha calismalari daha giivenli ve kontrolll sekilde yuratalir.

Sistem Parametreleri

Sistem Hassasiyeti (Dlsey) +5cm @ 200 m Agirlik 13kg

Boyutlar 179x114x127.2 mm Depolama 256 GBTF Card

G Tuketimi Yaklasik 50 W Voltaje 14~24V, 234 A@ 24 VDC
iletisim WiFi / USB-C Galisma Sicakhigi -20~50 °C

IP Koruma Sinifi P64 Depolama Sicakligi -20~50°C

Lazer Sensor Parametreleri
267 m @ %10 yansiticilik

Dalga Boyu 1535 nm Algilama Menzili

750 m @ %80 yansiticilik
Gorus Alani (FOV) 80° Tekrarlanabilirlik Dogrulugu 5 mm @ 100 m
Yansima Sayisi Sinirsiz Dalga Formu Yansimalari Tarama Hizi 100,000~550,000 pts/s

Ataletsel Seyriisefer Sistemi (Inertial Navigation System)

GNSS GPS, GLONASS, Galileo, BDS Azimut Dogrulugu 0.019°

IMU Veri Frekansi 500 Hz Yonelim Dogrulugu 0.006°

Kamera Parametreleri

Piksel 26 MP Odak Uzakhgi 16 mm / 24 mm ( Equiv. Focal Length)

GOrlintl Cozunarluga 6252x4168

Yazilim
Kontrol Yazilmi GreenValley APP On isleme LiGeoreference
Son Isleme LIDAR360 / LiPowerline (Optional)

[1]1 Not: Maksimum yansima sayisi teorik bir degerdir; yalnizca belirli kosullar altinda elde edilebilir ve gercek test senaryolarina bagli olarak degisiklik gosterebilir.




Donanim
LiAir Serisi

LiAir H800

LiAir H800, GVI tarafindan gelistirilen yeni nesil, orta-uzun
menzilli bir IHA LiDAR sistemidir. Hafif yapili LIDAR {nitesi,
GVI tarafindan gelistirilen ataletsel seyriisefer sistemi ve
dahili ylksek ¢ozlnirliklG haritalama kamerasini entegre
eden bu sistem, hem tasinabilirlik hem de uzun menzil
avantajlarini bir arada sunar. GreenValley App ucus kontrol
yazilimi ve LiGeoreference veri isleme yazilimi ile birlikte
calisarak enerji hatti denetimi, orman izleme, acil durum ve

afet degerlendirme gibi uygulamalarda verimli ve entegre bir

¢6zim saglar.

Hafif ve Uzun Menzilli Tasarim

Hafif yapili LIDAR sensoru ile entegre edilen sistemin toplam agirhdi 2,25 kg'dir ve DJI M300/M350 RTK
platformlariyla kullanilabilir. 2000 kHz veri frekansi sayesinde maksimum 1000 metreye kadar 6lglim
yapilabilir. Sinirsiz dalga formu yansimasi destediyle, yogun bitki 6rtlsiine sahip alanlarda dahi eksiksiz

arazi verisi elde edilebilir.

Yiiksek Verimlilik ve Yiiksek Hassasiyet
100° yatay goris acisina sahip sistem, 200 metre ucus irtifasinda tek geciste 450 metreden genis bir
tarama bandi elde eder. 3 mm tekrarli menzil dogrulugu sunan LiAir H800, ayni zamanda 200 m irtifada

dusey konumlandirma hatasini 5 cm’nin altinda tutarak yuksek hassasiyetli 6lciim saglar.

Uyarlanabilir Tarama Hizi, Daha Homojen Nokta Bulutu Dagilimi

Ucus yuksekligi, veri frekansi ve enerji ayarlar icin 9 farkli yapilandirma sunan sistem, tarama hizini
otomatik olarak ayarlayabilir. Bu sayede farkli 6lciim alanlarinda ¢izgi araligi ve nokta yogunlugu tutarli
sekilde korunur. Boylece nokta bulutu daha homojen dagilir ve nesnelerin 3B mekansal 6zellikleri daha

yuksek dogrulukla elde edilir.



LiAir H800

Dahili Kamera, Ultra Net Goriintii Kalitesi

Sisteme entegre edilmis 26 megapiksel yliksek ¢6zliniirlikli haritalama kamerasi, 200 metre irtifadan
4.7 cm ¢ozlinlrlikte gorintiler elde edebilir. Bu sayede ytiksek kaliteli renkli nokta bulutlar Gretilebilir

ve haritalama UrUnlerinin Uretim gereksinimleri karsilanir.

Akilli Ugus Kontrol Modu
Ucus irtifasini akillica algilayan sistem, havadayken veri toplamayi otomatik olarak baslatir ve yere iniste
otomatik olarak durdurur. Bu sayede 6l¢iilen alanin biitiinligu korunurken, gereksiz veri tekrar en aza

indirilir ve islem verimliligi artirilir.
GreenValley Flight Assistant Destegi
GreenValley App, durum izleme, cihaz parametrelerinin ayarlanmasi ve 3D gercek zamanli nokta

bulutu goériintileme destedi sunar. Uygulamanin sade ve kullanici dostu arayliz tasarimi, daha kolay

ve verimli bir ugus deneyimi saglar.

Sistem Parametreleri

3350 m @ %10 yansiticilik
Algilama Menzili 790 m @ %50 yansiticilik Boyutlar 249x102x163.3 mm
1000 m @ %80 yansiticilik

Agirlik 2.25kg Sistem Dogrulugu (Diisey) +5cm

Voltaj 18~24V Depolama 256 GB TF Card
Giic Tuketimi 61W iletisim WiFi
Depolama Sicakligi -30~60 °C Calisma Sicakhg -20~50°C

LiDAR Sensor Parametreleri

Dalga Boyu 1535nm Tekrarlanabilirlik Dogrulugu 3mm@ 100 m
Gorus Acisi (FOV) 100° Tarama Hizi 100,000~2,000,000 pts/s
Yansima Sayisi Sinirsiz dalga formu yansimasf'

Ataletsel Seyrisefer Sistemi (Inertial Navigation System)

GNSS GPS, GLONASS, Galileo, BDS Azimut Dogrulugu 0.019°

IMU Veri Frekansi 1000 Hz Yonelim Dogrulugu 0.006°

Kamera Parametreleri

Piksel 26 MP Odak Uzakhgi 16 mm / 24 mm (Esdeger odak uzaklig)
Gorlntu Cozunarlugu 6252x4168

Yazilim

Kontrol Yazilimi GreenValley On isleme Yazilimi LiGeoreference

Son isleme LIDAR360 / LiPowerline (Optional)

[1] Teorik maksimum yansima sayisi yalnizca belirli kosullar altinda elde edilebilir ve gercek test senaryosu ile sinirlidir.




Donanim
LiGrip Serisi

LiGrip H300

Ozellikler

« 300 Metre Tarama Menzili

+ 640.000 nokta/saniye tarama hizi
« Coklu Haritalama Yontemleri: SLAM, RTK-SLAM ve PPK-SLAM

« Coklu Platform Uyumlulugu: Sirt cantasi, arac istl ve drone

montajl

- Gercek Zamanl Nokta Bulutu Veri isleme
« 8K Ylksek Cozunurlikli Panoramik Kamera

« Hafif (1.3 kg) ve Tasinabilir Tasarim

LiGrip H300 (Strim B.00) — GreenValley International (GVI)'nin
LiGrip elde tasinabilir serisindeki en yeni yeniligiyle tanisin.

Stk ve kompakt tasarimiyla dne ¢ikan bu cihaz, hafif yapisi, kullanici
dostu araylizu ve ¢cok yonli montaj secenekleriyle dikkat ceker.
Gelismis sensorleri sayesinde LiGrip H300; elde, sirt ¢cantasinda, arag
Ustiinde veya drone ile farkli platformlarda genis alan verisini hizlica
toplayabilir.

SLAM, PPK-SLAM ve RTK-SLAM gibi c¢oklu yuksek hassasiyetli
haritalama yontemlerini destekleyerek mutlak koordinatli nokta
bulutu verisini hizlica elde etmenizi saglar.

GVI'nin kendi gelistirdigi LIDAR360 ve LiDAR360MLS yazilimlariyla
birlikte kullanildiginda, LiGrip H300; haritalama, madencilik, orman
yonetimi ve yol varlik envanteri gibi alanlardaki son asama (last-mile)

veri toplama ihtiyaclarini kolaylikla karsilar.




LiGrip H300

Sistem Parametreleri

Boyutlar 195%125%350 mm Voltaj 152V
Batarya Paketi Boyutu 134%64.6x167 mm Depolama 512GB
Ny 158 kg -
Agirhik (Eld Bat K t 5870 mAh
grriik (Elde) (tripod ve kamera dahil) atarya fapasitest m
IP Koruma Sinifi P54 Baglanti Noktalari USB, Ethernet
Stirekli Tarama Suresi Maksimum 55 dakika Tek Batarya ile Calisma Stiresi 180 mins

ic ve dis mekan uygulamalari icin genis

Calisma Ortamlari uyumluluk Calisma Sicakhig -20°C ~40°C

Cihaz Depolama Sicakligi -40°C~70°C Batarya Saklama Sicakligi ;ZZ?{%SSCHE?

LiDAR Sensor Parametreleri

Tarama Hizi 640,000 pts/s Algilama Menzili 300 metreye kadar

Menzil Dogrulugu Tcm Gorus Acisi (FOV) 280° (Yatay) x 360° (Dusey)
Kamera Parametreleri

Kamera Tipi Insta X4 GOruntla Cozunarlugu 11904x5952

Veri Formati MP4, INSV Video Cozunurlugu 7680%3840

95Xx60x55 mm

Kamera Boyutu
(1st dagilim yapisiyla birlikte)

RTK Modiilii Teknik Ozellikleri ™

Uydu Sistemi GPS+BDS+Glonass+Galileo+QZSS, 5 uydu sistemi ve 16 frekans desteklenir

RTK Dogrulugu T cm+1 ppm RTK/PPK Protokolii NTRIP
Boyutlar 97Xx71x30 mm Agirlik 190 g
GNSS Ham Veri Formati log RTK Veri Formati rtk
Uyumluluk LiGrip H300 and LiGrip H120

Haritalama Yontemi

Desteklenen Algoritmalar RTK-SLAM, PPK-SLAM, SLAM Gercek Zamanli isleme Desteklenir

Veri Sonuclan

Goreli Dogruluk <lcm Mutlak Dogruluk <5cm[3]

Nokta Bulutu Veri Format: LAZ (real-time processing), LiData (post-

processing)

[1] B58 batarya saklama sicakligi: Onerilen saklama sicakligi 22°C30°C; 20°C50°C arasi < 1 ay; -20°C40°C arasi < 3 ay; -20°C20°C arasi < 12 ay.
[2] Ayri olarak satin alinmasi gerekir.
[3] Taranan sahnedeki detay noktalarinin sayisi ne kadar fazlaysa, ¢zellik kalitesi ve nokta bulutu dogrulugu da o kadar yuksektir. YUksek hassasiyetli nokta bulutu

sonuglari elde etmek igin 6nerilen calisma yontemlerine uyulmasi tavsiye edilir.




Donanim
LiBackpack Serisi

LiBackpack DGC50H

LiBackpack DGC50H sirt tipi LiDAR tarama sistemi, LiBackpack drin
serisinin gelistirilmis versiyonudur. Bu sistem, yatay ve disey yonlerde
daha uzun menzilli bir LiDAR sensori, gelistirilmis ataletsel navigasyon
sistemi ve Ozellestirilmis bataryalarla donatilmistir. GNSS ve SLAM
teknolojilerini bir araya getirerek, tarama ortaminda GNSS sinyali olup
olmamasina bakilmaksizin, tarama menzili icerisinde ylksek hassasiyetli 3B
nokta bulutu verisi elde edebilir. Zarif tasarimiyla verimliligi ikiye katlar!

LiBackpack DGC50H, enerji iletim hatti denetimi, orman envanteri,

madencilik 6l¢imi, yer alti alan veri toplama, bina cephe 6l¢imi, BIM

uygulamalari ve daha bircok alanda kullanilabilir.

5.7K Zaman Atlamali Cekim — Mikro Detaylarda Bile Ustiin Netlik, iki Kat
Verimlilik
Yiksek ¢cozunurlikli panoramik kamera ile donatilmistir ve 5.7K zaman atlamali cekimi destekler;

panoramik goriintiler daha net ve daha gercege yakindir. Video boyutu dnceki nesil sirt tipi cihaza
kiyasla %30-40 oraninda azaltilmis, video kopyalama ve donustirme suresi ise 20 kata kadar kisaltilmistir.

Yiksek Nokta Yogunlugu ile Daha Detayli Veri Gorsellestirmesi
Cift lazer basligi sayesinde saniyede 640.000 noktaya kadar tarama frekansi elde edilir.

Yiiksek Hassasiyet, Ustiin Verimlilik

LiBackpack DGC50H, sanal baz istasyonu veya kendi kurulan bir baz istasyonu ile eslestirildiginde,
dogrudan mutlak koordinatlara sahip nokta bulutu verisi elde edebilir.

120 metreye kadar lazer menzili ve 2,5 saatlik batarya émrii ile sadece 30 dakikada 20.000 m? alani
Olcebilir.

5 cm’den daha iyi mutlak dogrulukla lazer nokta bulutu verisi Uretebilir; bu sayede ytksek hassasiyetli
haritalama ve 6l¢me ihtiyaclarini karsilar.

Tasinmasi Kolay Hafif Tasarim

Ergonomik olarak tasarlanmis yapisi sayesinde yalnizca 8.6 kg agirhdindadir. Hafif ve tasinabilir
olmasi, daha esnek ve rahat bir kullanim saglar.



LiBackpack DGC50H

Gercek Zamanli isleme, Aninda Kullanima Hazir Veri Aktarimi

Toplanan hedef nokta bulutu verileri, mobil telefonlar/tabletler gibi tasinabilir cihazlarda gercek zamanli
senkronize goruntllenmeyi destekler. Cevrim ici dongl kapama ve optimizasyon islemlerini destekler;

tarama sonrasinda ise gercek zamanli nokta bulutu verisi ve hareket izlerini disa aktarabilir.

Zahmetsiz Kullanim, Maksimum Kontrol

LiDAR360MLS yazilimi sayesinde, tarama sonrasi tek tiklamayla ylksek hassasiyetli renkli nokta bulutu

ve panoramik goruntuler kolayca olusturulabilir.

Sonuclar dogrudan LiDAR360MLS ve LiDAR360 yazilimlarina aktarilabilir.

LiDAR360MLS ve LiDAR360 yazilimlariyla entegre calisarak;
kentsel yol envanteri, vaziyet plani ¢izimi, kot dlciim, bireysel agac ayrimi, maden ve madara haritalama

gibi bircok uygulamanin gerceklestirilmesini saglar.

Sistem Parametreleri

Boyutlar 1135x318x315 mm (genisletilmis)

960x318x315 mm (kapall) Tarama Hizi 640,000 pts/s (Tek yansimalr)
Dogruluk Tcm Depolama 512 GB
Agirlik (bataryasiz) 8.6kg Giic Tiiketimi 50 W
Calisma Modu Sirt tipi tarayici
LiDAR Sensor Parametreleri
Kanal Sayisi 16 Gorus Acist (FOV) Yatay: 360°, Dusey: 180° (-90°~90°)
Yansima Sayis 2 Menzil Dogrulugu +1cm
Sensor Sayisl 2
GNSS
GPS: L1 C/A, L1C, L2C, L2P, L5
) ) GLONASS: L1 C/A, L2C, L2P, L3, L5 . -
Uydu Sistemleri Galileo: E1. E5a. E5b. E5 AItBOC. E6 Pozisyonlama Hassasiyeti 1 cm+1 ppm
BeiDou: B1, B2
Kamera Parametreleri
Video Cozintrligu 5760x2880 Kayit Yontemi Time-lapse: 2 s/frame

Goris Agist (FOV) 360° panoramik Piksel Sayisi 18 MP




Donanim
LiMobile Serisi

LiMobile M2

LiMobile M2, uygun maliyetli bir mobil lazer tarama (MLS)
sistemidir. Biri 30° aciyla egimli, digeri yatay konumlandirilmis iki
LIDAR sensorid ile donatilmistir. Sisteme entegre edilen
Ladybug5+ panoramik kamera sayesinde, karayolu ve ¢evresinin
ylUksek hassasiyetle 3 boyutlu haritalanmasi saglanir. GPS
sinyalinin zayif veya hi¢ bulunmadigi alanlarda dahi, lazer tabanli
SLAM teknolojisi sayesinde hassas tarama vyapilabilir. Coklu
genisletme arayuzleri sayesinde farkli ara¢ tiplerine kolayca
entegre edilebilir. GVI tarafindan gelistirilen LiDAR360MLS
yazilimi ile birlikte kullanildiginda, verilerin islenmesinden
sektorel ciktilara kadar wuctan wuca c¢o6zimler sunar. Yol
varliklarinin tespiti, sehir ici enerji dagitim hatlarinin analizi,
kentsel aga¢ envanteri olusturma ve akilli ulasim gibi pek cok

uygulama alaninda etkin ¢éztimler saglar.

Zorlu Senaryolari Kolayca Yonetir Yiiksek Entegrasyon, Esnek Kurulum imkani

Sistem; GNSS, IMU, DMI ve LiDAR SLAM Entegre donanim, hizli sokme-takma tasarimiyla kolayca
teknolojilerini entegre ederek karmasik senaryolari  kurulup kaldirilabilir.

kolaylkla yonetebilir. GNSS sinyalinin bulunmadigi Farkli projelerin ihtiyaclarina uyum saglamak amaciyla,
alanlarda bile gercek diinya ortamlarinin hassas 3D 6nceden tanimlanmis yedi farkli montaj acgisi (0°, £15°,
yeniden yapilandirmasini basariyla gerceklestirebilir. ~ +30°, +45°) arasindan esnek se¢im yapilabilir.

Aninda Goriintiileme, Tam Kontrol Genisletme Secenekleriyle Esnek Kullanim

Yeni  tasarlanan  veri toplama uygulamasi,  Harici gli¢ kaynagi destegi sayesinde verimli ve
yonlendirmeli bir kullanim sureci sunar. Gercek  kesintisiz calisma imkani sunar.

zamanh veri ve konum takibi sayesinde tim kritik

bilgilere kolayca erisim saglanir ve operasyonlar daha

kontrolli bir sekilde yirutilar.

Zengin Genisletme Secenekleri Cok Sektorlii Uygulamalar
Sistem; opsiyonel yol ylizeyi kamerasi, 6n kamera, DMI ve LiDAR360MLS yazilimiyla entegre calisan sistem, ugtan
diger harici sensérlerle uyumludur. uca veri isleme ve sonug Uretimi saglar.

Karayolu varlik envanteri ¢ikarimi, kentsel elektrik
dagitim hatlarinin analizi, sehir ici aga¢ yonetimi, akill
ulasim sistemleri gibi bircok alanda etkin sekilde
kullanilabilir.

Yol ylizeyi kamerasi, asfalt ve zemin detaylarinin analizini
saglarken; on kamera ylksek c¢ozunirlGklG trafik isareti
goriintileri sunar.

DMI (Mesafe Olciim Unitesi) ise uydu sinyallerinin zayif ya
da kesildigi durumlarda konumlama sistemine destek
olarak genel sistem kararlihgini artirir.



LiMobile M2

Sistem Parametreleri
Boyutlar

Tavan Rafi Boyutlari
Galisma Suresi

Depolama

Calisma Sicakhigi

Gug Tuketimi (Tipik)

Glc¢ Tuketimi (Maksimum)

LiDAR Sensor Parametreleri

Lazer

Gorus Acisi (Dikey)
Tarama Hizi

Kamera Parametreleri

Piksel

Maksimum Kare Hizi
GOrlintl Cozunurliugl
Sensor Tipi

Tetikleme Modu

508.5%263x531.5 mm

730%350x95 mm

XT32M2X
40.3° (-20.8° to +19.5%)

1,280,000 pts/s (Dual Return)

Ladybug5+

30 MP (5 MPx6 Sensors)
10 FPS

8192x4096

CMOS

Zaman / Mesafe Tetiklemeli

Agirlik

Tavan Rafi Agirhg
Port

Batarya Kapasitesi
IP Koruma Sinifi
Guig Girisi Voltaji

Araylz Baglantisi

Menzil Hassasiyeti
GOrus Acisi (Yatay)

Algilama Menzili

Ladybugé (Opsiyonel)
72 MP (12 MPx6 Sensors )
5FPS

12288x6144

CMOS

Zaman / Mesafe Tetiklemeli

14 kg

175 kg

LAN, ODO
6000 mAhx6
IP65

24 V-DC

Wi-Fi / Ethernet

+1cm
360°

0.05 to 300 m

Yol / On Kamera (Opsiyonel)

24 MP (12 MPx2 Sensors)

5 FPS (4096x2160)
3 FPS (4096x3000)

4096x3000

CMOS

Zaman / Mesafe Tetiklemeli

Gug Tuketimi Maksimum 13 W Maksimum 13 W 3.0W@ 12VDC
Konumlandirma ve Yonelim Sistemi Parametreleri
GNSS Sistemi GPS; GLONASS; GALILEO; BEIDOU; IMU Giincelleme Frekansi 100 Hz
QZSS; SBAS
Mekanik DMI (Opsiyonel) Yol uygulamalari icin mekanik tekerlek odometresi.
Yatay: 0.01 m Yatma / Egilme Hassasiyeti (RMS 1(5)m 0.01°
Pozisyon Hassasiyeti (RMS 10)™
Diisey: 0.02 m Yonelim Hassasiyeti (RMS 10)[1] 0.04°
Veri Sonuclari
Bagil Hassasiyet [2] <2cm Mutlak Hassasiyet ~ * <5cm
Nokta Bulutu Veri Formati LAS, LAZ, LiData
Yazilim
Veri Toplama GreenValley APP
On isleme LiIDAR360MLS-Geo Module Son isleme LIDAR360MLS (Opsiyonel)

[1] PPK performansi agik gokytzine sahip GNSS ortaminda olctilmastar.
[2] Hassasiyet, GVI'ye ait 6zel bir kalibrasyon sahasinda, 40 km/s ara¢ hizi ve LIDAR360MLS yazilimi kullanilarak olctlmustdr. Farkl calisma kosullarinda dogruluk

degiskenlik gosterebilir; 1utfen gercek kullanim durumuna goére degerlendirin.



Donanim
LiMobile Serisi

LiMobile M2 Ultra

LiMobile M2 Ultra, GreenValley International (GVI) tarafindan
gelistirilen ylksek hassasiyetli, haritacilik sinifi bir mobil lazer
tarama sistemidir. Sistem; uzun menzilli ytiksek hassasiyetli LiDAR,
GNSS/INS entegre navigasyon sistemi, cok kanalli SLAM LiDAR ve
yuksek ¢ozinurlikli panoramik kamerayr entegre sekilde sunar.
Cesitli arag modellerine monte edilebilen sistem, coklu genisletme
arayuzleri ile farkh projelere kolayca uyarlanabilir. GVI'nin kendi
gelistirdigi LIDAR360MLS yazilimi ile birlikte calisarak, yol bakim

ve onarimi, yol genisletme ve yenileme, yol varliklarinin ¢ikarimi,

akilh ulasim, yuksek hassasiyetli haritalar ve dijital ikiz gibi

uygulama alanlarinda ug¢tan uca veri isleme ve endustriyel sonuc

Uretme yetenegi saglar.

Yiiksek Hassasiyet

Sistem; GNSS, IMU, DMI ve LiDAR SLAM teknolojilerini bir
arada kullanarak karmasik calisma kosullarini kolaylikla
yonetebilir, GPS sinyalinin yetersiz oldugu alanlarda bile
gercek dinyanin 3D modellemesini ylksek dogrulukla
gerceklestirebilir. Milimetre seviyesinde hassasiyet sunan
LiDAR ile entegre sekilde calisan sistem, santimetre
diizeyinde Ol¢lim hassasiyetine ulasir.

Uzun Sureli Glig, Kesintisiz Calisma

Harici glic kaynagi destegi sayesinde verimli ve kesintisiz
calisma saglar.

Yiiksek Entegrasyon, Esnek Kurulum
Hizli sok-tak tasarimina sahip entegre ekipman, sistemin
kolayca monte edilip sokilmesini saglar. Farkli proje
ihtiyaclarini karsilamak Gzere 0°, £15°, £30° ve +45° olmak
Uzere yedi farkli montaj acisi esnek sekilde secilebilir.

Zengin Genisletme Secenekleri

Sistem, opsiyonel yol ylizeyi kamerasi, 6n kamera, DMI ve
diger harici sensorlerle uyumludur. Yol ylizeyi kamerasi, yol
kaplamasinin detayl analizini saglarken; 6n kamera, trafik
isaretlerini ylksek ¢ozlnurlikte kaydeder. DMI ise uydu
sinyallerinin engellendigi veya bulunmadigi durumlarda
sisteme destek saglayarak genel kararliligi artirir.

Aninda Gorsel, Tam Kontrol

Yeni tasarlanmis veri toplama uygulamasi, yonlendirmeli
bir kullanim sireci sunar. Bu sayede veriler ve konum
gercek zamanli olarak izlenebilir; tim kritik bilgilere kolayca
erisim saglanir.

Cok Sektorlii Uygulamalar

Yol bakim calismalari, yol genisletme ve yeniden
yapilandirma projeleri, yol varhklarinin ¢ikarimi, akilh
ulasim sistemleri, yiiksek hassasiyetli haritalar, dijital ikiz
uygulamalari ve daha bircok alanda yaygin olarak
kullanilmaktadir.



LiMobile M2 Ultra

Sistem Parametreleri

Boyutlar 554x230x547 mm Agirlik 18 kg
Tavan Unitesi Boyutu 730%350x95 mm Tavan Unitesi Agirligi 17.5 kg
Depolama 1TBx2 Batarya Kapasitesi 6000 mAhx6
Galisma Suresi >3h Port LAN, ODO
Calisma Sicaklig -10°C~40°C Koruma Sinifi (IP) IP65
Guig Tuketimi (Tipik) 120 W Gl Girisi Voltaji 24 V-DC
Glc¢ Tuketimi (Maksimum) 150 W Arayliz Baglantisi Wi-Fi / Ethernet
LiDAR Sensor Parametreleri
Dogruluk 5mm Hassasiyet 3mm
Saniyede 10 - 250 devir, 10 - 250 )
Tarama Hizi tarama/saniye esdegeri GoOrus Acisi (FOV) 360°
Lazer Darbe Tekrarlama Hizi 300 kHz 500 kHz 1000 kHz 1250 kHz 1500 kHz 1800 kHz
Maksimum menzil, yansima
orani = %10 170m 130m 85m 85m 85m 85m
Maksimum menzil, yansima
475 m 370m 235m 235m 235m 235m
orani = %80
Kamera Parametreleri
Ladybug5+ Ladybug6 (Opsiyonel) Zemin / On Kamera (Opsiyonel)

Piksel

Maks. Kare Hizi
Gorlintu Cozunarligu
Sensor Tipi

Tetikleme Modu

30 MP (5 MPx6 Sensors)

10 FPS

8192x4096

CMOS

Zaman / Mesafe Tetikleme

72 MP (12 MPx6 Sensors)

5FPS

12288x6144

CMOS

Zaman / Mesafe Tetikleme

24 MP (12 MPx2 Sensors)

5 FPS (4096x2160)
3 FPS (4096x3000)

4096x3000

CMOS

Zaman / Mesafe Tetikleme

Gl Tuketimi Maksimum 13 W Maksimum 13 W 3.0W@ 12 VDC
Konumlandirma ve Yonelim Sistem Parametreleri
GNSS Sistemi GPS; GLONASS; GALILEO BEIDOU; ) vieri Frekansi 100 Hz
QZSS; SBAS
Mekanik DMI (Opsiyonel) Mekanik Tekerlek Odometresi (Yol uygulamalart igin).
Yatay: 0.01 m Yatma / Egilme Hassasiyeti (RMS LI”c) 0.015°
Konum Dogrulugu (RMS 10) ™
Dusey: 0.02 m Yon Dogrulugu (RMS 10)[1] 001°
Veri Cikisi
Mutlak Dogruluk = <3cm Nokta Bulutu Formati LAS, LAZ, LiData

Yazilim

Veri Toplama

On isleme

GreenValley APP

LIDAR360MLS-Geo Module

[1] PPK performansi agik gokytiztine sahip GNSS ortaminda ol¢ulmustar.

[2] Bu dogruluk, GVI'nin 6zel bir kalibrasyon alaninda, 40 km/s arag hizi ve LIDAR360MLS yazilimi ile lctimustdr. Gergek kullanimda gevresel kosullara bagli olarak

farklilik gésterebilir

Son isleme

LiDAR360MLS (Opsiyonel)




A Donanim
LiPod Serisi

LiPod P1

3D LiDAR Tarayici

LiPod P1 3D Lazer Tarayici, GreenValley International (GVI)
tarafindan gelistirilen ylksek hassasiyetli ve uzun menzilli bir
tarayiadir. Zorlu ve karmasik ortamlarda dahi yuksek dogrulukta
nokta bulutu verisi toplama gorevlerini kolaylikla yerine getirir. Tam
otomatik ve yari otomatik hizalama algoritmalarini bir araya getiren
bu tarayici, hizli veri tarama ve haritaya kayit islemlerini mimkdin

kilarak kullaniciya yepyeni bir tarayici deneyimi sunar.

Ozellikler

« Uzun Olciim Mesafesi: 600 metreye kadar

» Yiksek Hassasiyet: 100 metre mesafede 5 mm dogruluk

» Yiksek Hiz: Her 10 metrede 6 mm nokta araligiyla tarama; nokta bulutu sadece 100 saniyede renklendirilebilir

« Akilli Kayit: 0 hedefle, 75 istasyonda otomatik eslestirme sadece 58 dakikada tamamlanir

« Genis Kullanim Alani: LIDAR360 veya LiDAR360MLS yazilimlariyla birlikte kullanildiginda ¢ok cesitli sektorlerde etkili

¢ozlimler sunar

Teknik Ozellikler

Adirlik 5.3 kg (pil dahil) Tarama Teknolojisi Darbeli Hassas Tarama
Lazer Sinifi 1 Menzil 600 metre (%90 yansiticil ylzeylerde)
Menzil Dogrulugu 5Smm@100m Tarama Hizi 1,200,000 pts/sec
Agisal Coziinurlik 0.001° (Yatay/Diisey.) Tarama Goriis Acisi (FOV) 360° (H.) &300° (V)
Lazer Isini Dagilimi 0.3 mrad Veri Depolama 256 GB USB Drive
Fotograf CBziinurlugu Dahili 24.6 MP (2 x 123 MP sensr) Toplam Yakalama Pikseli > 100 MP
el Sisterni Telafi Aralig: £10° Giic Tiiketimi W
Cozintirlik: 0.001° Pil Sresi ~4h
Calisma Sicakhgi -20°C ~60°C -35°C ~70°C

Depolama Sicakligi

Koruma Sinifi P54 5In¢ 720x1280 dokunmatik ekran

Ekran




LiPod P1

Uygulamalar

Elektrik iletim hatlarinin ucusa yasak bolgelerinde  Trafo merkezlerinin yiiksek hassasiyetli modellenmesi
hassas tarama ve taranmasi

Orman arazisinin tamamen otomatik Agac tarama etkisi /
eslestirilmesi gorunimii

ic mekan tarama ve modelleme Duvar diizl{igii tarama ve denetimi



Yazilim
LiDAR360

LIDAR360

LiDAR360, GreenValley International (GVI) tarafindan gelistirilen bir nokta bulutu

isleme ve sektor uygulama yazilimidir. 700'Un Uzerinde kapsamli ve akilli araca ’/'-\\ \
sahip olan bu yazilim; arazi haritalama, ormancilik envanteri, maden givenligi, 3D L|DAR360
gercek sahne modelleme, mihendislik 6lcme ve tasarim, jeolojik afet \\'-//

degerlendirmesi ve eneriji iletim hatti denetimi gibi bircok sektorel uygulamayi

destekler.

« Yiiksek Hacimli Veri isleme

o Cok Kaynakh Veri Birlestirme

o Tek Tikla isleme

« Genis Uygulama Alani

o o Uctan Uca (Tek Noktadan) Coziim
[ vecior ] [ vioce ] " | @ « CPU&GPU ile Yiiksek Performansh

Hesaplama

' LiDAR360

is Akisi Otomasyonu
Tum islemleri tek tikla tamamlayarak yiiksek hassasiyetli sonuglar sunar.

Toplu islem

Yazilimdaki islevleri diizenleyerek kendi veri isleme adimlarinizi olusturabilir ve ¢ok sayida veriyi ayni anda
isleyebilirsiniz.

islemler, yazimi acmadan otomatik olarak komut dosyalari (script) ile calistinlabilir.

Ag Giiciiyle Hizlandinlmis islem

Ayni agdaki bilgisayarlari birlestirerek bliylk verileri cok daha hizli isleyin.

Ag Tabanl islem Verimliligi

Cihaz Yapilandirmasi Fonksiyon Veri Boyutu Paralel islem Birimi Sayisi Verimlilik Artisi
Havada Asili Noktalari 3 123%

Sistem: Siniflandir 15GE 4 137%

Windows 10 ’

CPU: N

11. Nesil Intel i7 Yumusatma + Alt 4 168%

GPU: Orrlek\eme + Aykiri . 30GB 5 278%

NVIDIA RTX Degerleri Kaldirma + Zemin

3050 Noktalarini Siniflandirma 6 375%




LIDAR360

On islem (Preprocessing)

Yer degistirme, yoriinge ve lazer kaynakli hatalari otomatik olarak gidererek nokta bulutu kalitesini artirir. Hedef
tanima ile kontrol noktalarini nokta bulutuyla eslestirir, tek tiklamayla dogrulama saglar. Nokta bulutu, model ve
vektor verilerinin coklu kaynakli birlestirilmesi icin otomatik veya etkilesimli kayit destegi sunar. Ozel koordinat
sistemi tanimlama, déntisim hesaplama ve kontrol noktasi diizeltme araglarini icerir.

Nesne Siniflandirma ve Kontur Cikarma
Nokta bulutlari Gzerinde 32 farkli nesne tipini (zemin, bina, bitki 6rttist vb.) tek tiklamayla siniflandirir.
Yari otomatik siniflandirma igin SAM modeli entegredir; bu sayede nesne tanima ve kontur ¢ikarimi kolayca
yapilabilir. Ozel derin 6grenme destegi sayesinde her tiirli nesne tiirii icin siniflandirma ve kontur cikarimi
yapilabilir, farkli sektor ihtiyaglarina uyarlanabilir.
Ayrica, gorintuler Gzerinden ¢oklu vektorel kontur ¢ikarmak Gizere yapay zeka modelleri egitilebilir.

Vektor Diizenleme
Farkli veri formatlariyla uyumlu olup, CAD/GIS verileriyle sorunsuz entegre calisir.
2D/3D vektorel ¢izim, akilli 6znitelik ¢ikarimi ve CBS analizi icin 50'den fazla aracla hizli ve verimli ¢izim imkani sunar.
SAM tabanli nesne tanima sayesinde kontur cizgileri tek tiklamayla ¢ikarilabilir, vektorlestirme verimliligi Gnemli
Olclide artar.
Nokta bulutlarindan ¢ok sayida konturu toplu sekilde cikarmayi destekler — 6rnegin 1 dakikada 1.000'den fazla
bina konturu ¢ikarabilir.

Goriintii Projesi isleme
RGB, kizil6tesi, multispektral ve hiperspektral verilerden ortofoto tretimini destekler.
Otomatik hedef tanima ve eslestirme ile kontrol noktasi dlizeltmesi yapilarak gortinti kalitesi ve dogrulugu artirilir.
Fotograf secimi, baglayici nokta diizenleme ve DOM (Dijital Ortofoto Harita) diizenleme gibi araclar sayesinde
yuksek kaliteli ¢ciktilar elde edilir.
Nokta bulutu-goriinti eslesmesini iyilestirerek 6zellik ¢cikarimi, ortofoto tiretimi ve model dokulandirma islemlerini
glvenilir sekilde destekler.




[ J
Orman Arastirmalari ve Yonetimi L I D A R 3 6 O

Arazi Haritalama ve Miihendislik Olciimii

Gelismis algoritmalar ve yapay zeka modelleriyle ALS/TLS nokta bulutlarindan bireysel agaclar segmente eder ve
govde cikarimi yapar; 18 farkli agag 6zelligi elde edilir. Seyreltme, gévde kesim analizi ve hacim hesaplamasi igin
agac boyu ve capinda yiiksek dogruluk saglanir. Yaprak Alan indeksi (LAI), tepe &rtiisii orani gibi orman yapisi
metrikleri hesaplanabilir, regresyon analizi gerceklestirilebilir.

70 agac turtine ait ayrintili raporlar ve 3D modeller olusturulur.

) [TrunkVolme(m’)
[0.10956

Arazi Haritalama ve Miihendislik Olciimii

Gelismis algoritmalar ve yapay zeka modelleri kullanilarak ALS/TLS nokta bulutlari tizerinden bireysel agaclar
segmentlere ayrilir ve gévdeleri cikarilr; bu islem 18 farkl agag 6zelligi elde edilmesini saglar. Seyreltme, gévde
kesim analizi ve hacim hesaplamalarinda ytiksek dogrulukla agac boyu ve capi belirlenir. LAl ve tag ortiisi gibi
orman parametreleri hesaplanabilir, regresyon analizleri yapilabilir. 70 farkli agac tiirt icin detayli raporlar ve 3B
modeller Uretilebilir. DEM, DOM ve es ylikselti egrileri Gretiminden egim, yon, glineslenme analizlerine; drenaj, REM
ve taskin analizinden arazi degisim takibi ve hafriyat hacmi hesaplarina kadar kapsamli arazi uygulamalarini
destekler. Yol kesiti, hacim ve insaat deg@isim analizleriyle miihendislik 6l¢tim ihtiyaclarina etkin ¢dziimler sunar.




LIDAR360
Madencilik Giivenligi ve insaat izleme

Acik ocak madenlerinin otomatik modellenmesini destekler; tepe ve etek cizgilerini ¢ikarir, kazi planlari olusturur ve
sev stabilite analizleri yapar. Hacim degisim bolgelerini takip eder, kazi ve dolgu miktarlarini hesaplayarak insaat
ilerlemesini izler. Yiiksek hassasiyetli yeraltt maden modelleri olusturur, tiinel hacimlerini ve dolgu miktarlarini
hesaplar. Tlinel eksen cizgilerini ¢ikarir, kesitleri olusturur ve sekil degisiklikleri ile kazi hacimlerini analiz eder.

Acik ocak ve tiinel projeleri icin dijital ikiz olusturulmasini destekleyerek madencilik gtivenligini ve insaat

verimliligini artirr.

Dijital ikiz
LiDAR360, genis hacimli nokta bulutu verilerinden zemin, bitki 6rtiisd, binalar ve diger 6zellik hedeflerini tanimlar.
Arazi ve ozellik ayrimi, bitki 6rtiisti ve yapi hedeflerinin bitlinsel segmentasyonu ve modellenmesi icin akilli
algoritmalar kullanarak sehir 6lceginde cografi sahneler ve fiziksel replikalarin olusturulmasini saglar. Gergcek

diinyada 3B insaat projelerini destekler.

“ |ROOF AREA (ROOF PERIME

BLDG HEIGHT |EA)

1 29, 553 214. 488

6. 997 103. 066
3 7.502 97. 706
4 6. 158 248.187
5 9.970 8. 245
L] 6.077 9 3415

14.179 3.620 144.576
8 4. 250 =902 27 140 35, 066 43,122
9 44. 876 32.429 =35, 186 60. 834 100. 971

1o 9. 246 344 -6.27% 109,136 1354, 19 175, 865

Not: is akisindaki tiim adimlar hem tek tikla

Goriintii AT | (Sayssal otomatik islemeyi hem de manuel ince ayarlar
(Hava Ortofoto " . . . . . .
Uggenleme) | |Harita (DOM] destekler. Tim islem verileri sistem icinde

uretilebildigi gibi harici olarak da ice aktarilabilir,

o Nokta Bul : Ko.nhfr Otomatik Otomatik Bznitelik . . . .. . .
[ i }-{s,,:“,nd:,','f,",,J—[ (s Hmul::::m Lo yanpetlc Yoymiammas | bdylece mevcut verilerin verimli sekilde yeniden
: > kullanimi saglanir.




Yazilim
LiDAR360 MLS

LIDAR360MLS

LiDAR360MLS, GreenValley International tarafindan bagimsiz olarak
gelistirilen, akill 6znitelik ¢ikarimi ve analiz yazilimidir. Piyasadaki baslica
aracg ustu, sirt tipi veya elde tasinabilir mobil haritalama sistemlerinden elde
edilen LiDAR nokta bulutu ve gorintl verilerinin islenmesini ve analizini

destekler. Nokta bulutu verilerinin islenmesinden GIS varlik envanteri, mimari

cizimler, 3D vektor haritalama, yol durumu dederlendirmesi, demiryolu
denetimi, kentsel orman envanteri, dijital ikiz olusturma, ytiksek ¢cozinurliklu
haritalama gibi sektorlere yonelik ciktilara kadar eksiksiz bir islem zinciri

sunar.

(:15
Varlik

Hizh

f/y) - Serit ﬁyumlandlrma

p — 3B Gergek Sahne j
Veri Nokta Bulutu Kalite Dgg“erlendirmesi Yénetim, Cikarim, Y I
Toplama Olusturma ve lyilestirme Analiz ve Modelleme ayiniama

I




LiDAR360MLS

Uriin Avantajlari

Guclu ve Esnek Kullanim

Farkli arag, sirt tipi ve elde tasinabilir mobil haritalama sistemlerinden alinan nokta bulutu ve goriinti verileriyle
uyumludur.

500'den fazla aragla nokta bulutu, vektor ve raster verileri kolayca isleyebilirsiniz.

Farkli kaynaklardan gelen verileri birlestirerek haritalama yapilmasini saglar.

Buyuk projelerde verimliligi artirmak icin coklu bloklar ve ekip calismasini destekler.

300’den fazla hazir fonksiyon iceren alan hesaplama araci ve Python destegi sunar.

CBS, CAD ve similasyon yazilimlariyla entegre calisir.

Yapay Zeka Destekli Ozellikler:

Farkl senaryolara uygun dnceden egitilmis modellerle nokta bulutu siniflandirmasi

Yol cizgileri ve yol Uistli donatilarinin otomatik ¢ikarimi

Asfalt hasarlarinin yapay zeka ile tespiti

Plaka ve yiiz bulaniklastirma islemleri

Nokta bulutu ve goruintu verileri icin etiketleme, model egitimi ve sonug Uretimini iceren eksiksiz bir Al is

akisi saglar

Kapali Otopark

it

H
Ormancilik EESESEES

Yol Cizgileri ve Donatilarin Qlkarlml J Plaka ve Yiiz Bulaniklastirma Yol Yiizeyi Hasar Tespiti



LIiDAR360MLS

« LiGrip, LiBackpack ve LiMobile gibi SLAM cihazlari icin nokta bulutu Gretimi

Konumlandirmada Hassasiyet

+ GPS kor bolgelerine karsi dayanikli arag tisti SLAM hesaplamasi
+ Coklu kaynakli veri kaydi, GCP ve serit diizeltme, kalite kontroll ve dogruluk artirimi

g

. : N Ara Ustii SLAM Arag Ustii SLAM
Kapali Déngii Diizenleme Oncesi Kapali Dongii Diizenleme Sonrasi Optimizasyonu Oncesi Optimizasyonu Sonrasi

Sektorel Uygulamalar

Mimari Cizimler (Plan, Goriinls, Kesit)
« Kat planlarinin otomatik vektorlestirilmesi ve tek tikla plan ¢iktisi alma.
» Panoramik gorsel destekli haritalama ve DXF, ortofoto gibi ciktilarin alinmasini saglayan zengin cephe
haritalama araclari.

+ Cokgen, egrisel ve silindirik gibi diizensiz kesitlerin acinimini destekler.

GSReconstruction
+ Genis alanli sahneler veya i¢c-dis mekan birlesimi icin tamamen otomatik Gauss yeniden yapilandirmasini

destekler.
« Gauss verilerinin goruntilenmesi, gezilmesi, coklu veri kaynadiyla baglantisi, 6l¢lim, secim ve kesim, 3B
haritalama, format donlistiim gibi islemleri destekler.

« PLY formatindaki Gauss verilerinin ice ve disa aktarilmasini destekler.

Ormancilik
- Bireysel aga¢ segmentasyonu, diizenleme ve parametre gikarimi.

« Parametreler ve fotograflarla bireysel aga¢ yonetimi.

« Yesil Gortinurlik Orani (GVR), Yesil Hacim vb. icin ekolojik peyzaj tematik haritalama ve simiilasyon analizleri.




LIDAR360MLS

Varhk Cikarimi
+ Yol trafik isaretleri ve cizgilerinin otomatik cikarimi.

+ Yol Gzerindeki altyapr elemanlarinin otomatik ¢ikarimi.

« 100'den fazla vektor haritalama ve diizenleme araci; 6znitelik ydnetimi, alan hesaplayici, aciklama (annotation)

vb. islemleri destekler.

Yol Durumu
« Yapay zeka destekli yol kaplama hasar tespiti ve PCl (Yol Kosul indeksi) hesaplama destegi.

» Kesit anahtar noktalarina dayal yiiksek hassasiyetli arazi olusturma; yol kesit analizi ve parametre hesaplamalarini
destekler.
+ 3B bosluk analizi, goris alani analizi, kopri yukseklik siniri analizi, arag ¢arpisma similasyonu, demiryolu denetimi

gibi analiz yontemlerini destekler.

Arag Carpisma Simiilasyon Analizi

Gozlem Noktasina Dayali . | | | ‘ ‘

[ ~% 4 o
Goriis Alani Analizi Koprii Yikseklik Sinirt Analizi | Kentsel Elektrik Dagitim Hatti Analizi

Yol Sahnesi
« Tek tiklamayla bilesen diizeyinde 3B Gergek Sahne olusturma destegi

+ Ondan fazla model diizenleme araci ile model kiitiiphanesi genisletme ve doku yapilandirmasini 6zellestirme

« Cok formatli model sonuclarinin disa aktarimini destekler




Yazilim

LiPowerline

LiPowerline, GVI tarafindan bagimsiz olarak gelistirilen, LIDAR tabanh bir
enerji hatti denetim yazilimidir. iletim, trafo ve dagitim siireclerini kapsayan
entegre senaryolar icin tasarlanmistir. Genis hacimli nokta bulutu verilerini
isleyip analiz ederek, enerji iletim koridorlarinda potansiyel tehlike

unsurlarini hizh ve hassas bicimde tespit eder.

Yazilim; simiilasyon tabanli ¢alisma durumu erken uyari analizi, enerji hatti
kabul kontrolleri, cok zamanli veri analizleri ve detayli denetim glizergah

planlamasi gibi islevlerle enerji sistemlerinin givenli calismasini destekler.

Uriin Avantajlar

TB Diizeyinde LiDAR Nokta Bulutu Veri isleme ve Analizi
« 1000'den fazla direge ait ham nokta bulutu verisini seyreltilmeden yukleyebilir.
o YUlksek isleme ve analiz verimliligi ile ana sebekede kisi basi glinliik 300 km veri isleme kapasitesi

sunar.

Yapay Zeka Destekli Nokta Bulutu Siniflandirmasi

 Direkler, iletkenler, topraklama hatlari, izolatorler, drenaj telleri, capraz baglantilar, zemin noktalari,
bitki 6rtlisd, yapilar, yollar ve su ylizeyleri gibi kategorilerin tek tiklamayla otomatik siniflandirilmasi.

e %95'e varan dogrulukla yiksek siniflandirma verimliligi saglar.




LiPowerline

Enerji Hatlarindaki Agaclarin Kapsamli Analizi
« Enerji hatlari boyunca tekil aga¢ segmentasyonu yaparak, ormansizlasma
alanlarini hassas sekilde hesaplar.
« Tehlikeli agaclarin sayisini, konumunu, yiksekligini, tag genisligini ve diger
bilgilerini hizlica tespit eder.
« Haticerisindeki agacg yliksekligi ve yogunluk dagilimi tizerine raporlar

olusturur.

Simiilasyonlu Calisma Kosullari ve Bilimsel Erken Uyari
» Enerjiiletim hatlarinin toplu vektorlestirilmesi.
» Agac devrilmesi ve blylmesi senaryolarinin similasyonu.
« Yuksek sicaklik, buzlanma ve kuvvetli riizgar gibi durumlarin kapsaml

similasyonu.

Enerji iletim Hatlarinin Kabul ve Tamamlama Analizi

« Faz aralgi, drenaj telleri icin elektriksel aciklik, iletkenler ile paratonerler arasi
mesafe, direk egimi, travers yikseklik farki, nominal yiikseklik ve direk
diyaframi gibi unsurlarin analizini destekler.

» Analiz raporlarini otomatik olarak olusturur.

Detayli inceleme
« Direk, iletken ve kanal gibi farkli glizergah tiirleri icin toplu detayl inceleme
rotalari olusturulabilir.
« Direk tipine gore bilesen noktalarinin otomatik tanimlanmasini destekler.
« Inceleme fotograflarinin hizli arsivienmesi ve yeniden adlandiriimasi saglanir.

Dagitim Sebekesi Direk Yonetimi
« Dagitim sebekesi direklerinin agag yapisinda yonetimini destekler.
» Direk noktalarinin otomatik olarak ¢ikariimasini saglar.
» Google Earth’e aktarimi destekleyen KML formatinda toplu direk bilgi dokimi

olusturur.

Dagitim Sebekesi Denetimi
» Dagitim sebekesi denetim rotalari icin ¢oklu modlarin olusturulmasini
destekler.
» Rota modelleri olusturma ve rotalarin toplu tretimini saglar.

« Rota glivenligine dair hassas analizler sunar.




Bulut Hizmeti
LiShare

LiShare

Varliklarinizi Her Zaman, Her Yerden Yonetin

LiShare Bulut Servisi; mimarlk, mihendislik, haritacilik, kiltiirel miras koruma
ve benzeri alanlar i¢in tasarlanmis bulut tabanli bir 3D veri yonetimi, analiz ve
gorsellestirme platformudur.

Bu platform aracihidiyla kullanicilar; nokta bulutu, model ve panorama gibi
verileri kolayca yukleyebilir, ydnetebilir, analiz edebilir ve paylasabilir. Boylece

verimli bir 3D sahne gorlntileme ve is birligi ortami saglanir.

Haritacilik ve Cografi Bilgi Sistemleri insaat ve Miihendislik

Topografik haritalama, kentsel modelleme ve diger insaat ve miihendislik uygulamalari; santiye, képri, tiinel ve
uygulamalari destekleyerek yiiksek hassasiyetli 3D haritalar diger mihendislik projelerinin 3D modellemesi ve zamanlama
olusturulmasini saglar. yonetimi icin kullanilir.

Kiiltiirel Mirasin Korunmasi Akill Sehirler

Tarihi binalarin ve kiltirel eserlerin korunmasi ve Kentsel planlama, trafik yonetimi, cevresel izleme vb. alanlar
restorasyonu amaciyla 3D tarama ve modelleme. icin 3D veri destegi saglar.



Teknik Ozellikler

Ust Diizey Performans, Tavizsiz
Deneyim

Gelismis nokta bulutu gorsellestirme
teknolojisi, blylk dlcekli verilerle
gercek zamanli ykleme ve akici
etkilesim saglar.

garanti eder.

Adim 1: Veri Yiikleme ve Depolama

Bulut depolama hizmetleri sunar; nokta bulutu ve 3B
model verilerinin toplu ylklemesini ve otomatik
islenmesini destekler.

Giivenlik ve Koruma
Uctan uca sifreleme, veri gizliligini ve
sistem glvenligini siki bir sekilde

LiShare

Cihazlar Arasi Entegrasyon
Bilgisayar, tablet ve cep telefonlarindan
erisim imkani sunar; GreenValley
masalstl yazilimi ile tim veri
formatlarini destekler ve cok kullanicili
is birligi 6zelligine sahiptir.

Adim 2: Cevrimici Nokta Bulutu Goriintiileme
Platform, nokta bulutu (6rn. LAS/LIDATA) ve diger
formatlardaki (6rn. GPKG, OBJ, JPG/PNG) verilerin cevrimici
olarak yliksek hassasiyetle 3B gorlintliilenmesini saglar;
boylece ¢ok biiyik 6lcekli veriler indirme gerektirmeden akici
bir sekilde gorsellestirilebilir.

Adim 3: Olciim Araclar

Kullanicilara mesafe 6l¢imi, alan hesaplama, aci analizi ve
benzeri araclarla hassas 3B analiz yapma imkani sunar.

Adim 4: Ozellestirilmis Aciklamalar

Kullanicilar, nokta bulutu verisine 6zel etiketler, katmanlar ve
habitat bilgileri ekleyebilir. Eklenen bilgiler sag panelde
listelenir ve bu liste Gizerinden sonraki yonetim, analiz ve
rapor Uretimi islemleri gerceklestirilir.

Adim 5: Gorsellestirme Ayarlari

Platform, nokta bulutu icin &zellestirilebilir ayarlar sunar
(6rnegin: boyut, renk, yukseklik, yogunluk, RGB, kullanici
tanimh etiketler/katmanlar/6znitelikler). Ayrica EDL, arka
plan rengi ve pencere ydnetimi gibi analiz, raporlama ve
goriinim ozellestirmeleri de desteklenir.

Adim 6: Veri Paylasimi ve is Birligi

Veri paylasimi ve is birligi, birden fazla kisinin es zamanli
goriintiileme ve analiz yapabilmesini saglayan sifreli
baglantilar olusturur.
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	LİDAR TARAYICI ÜRÜN KATALOĞU
	Hakkımızda
	GreenValley International (GVI)
	Hakkımızda
	Elya Teknoloji San. ve Tic. A.Ş.

	Referanslarımız
	LiGrip SE
	LiGripSE
	Hafif El Tipi Lazer Tarayıcı
	Tarama İşlerinizde Güvenilir Çözüm Ortağınız
	12MP×2
	Haritacılık Hassasiyetinde

	IP54


	Sistem Parametreleri
	<5 cm [1]
	Koruma Sınıfı
	IP54
	Mutlak Doruluk
	Bağıl Doğruluk
	<2 cm [2]
	Depolama

	256 GB SSD
	<3 cm [3]
	Tekrarlanabilir Doğruluk
	Bağlantı Portu
	Type-C
	Yataylık / Düşeylik
	<0.05° [4]
	Kontrol Yöntemi
	Uygulama, düğme
	Güç Kaynağı
	Lityum Batarya
	Cihaz Yazılımı Güncellemesi
	OTA (kablosuz), Çevrimdışı
	Batarya Kapasitesi
	3450 mAh
	Çalışma Sıcaklığı
	−20 °C ile +40 °C
	Çalışma Süresi
	Depolama Sıcaklığı
	−40 °C ile +70 °C
	Uygulama Platformu
	Android, iOS
	Batarya Depolama Sıcaklığı
	Önerilen: 22 °C ile 30 °C [6]
	SE RTK: 345×187×117 mm SE: 321×187×117 mm
	SE RTK: 1.38 kg SE: 1.33 kg
	Boyutlar
	Ağırlık (batarya ve taban dahil)


	LiDAR Sensör Parametreleri
	Lazer
	Dalga Boyu
	Mid360
	905 nm
	%10 yansıtıcılıkta 40 m %80 yansıtıcılıkta 70 m
	Tarama Hızı
	Algılama Menzili
	200,000 nokta / saniye
	Yatay: 360°
	Dikey: −7° ile +52°
	LiDAR Doğruluğu
	Görüş Alanı (FOV)
	2 cm
	Lazer Güvenlik Sınıfı
	Sınıf 1 (Göz için güvenli)
	Kamera Parametreleri
	Panoramik Kamera
	12 MP × 2
	Kamera Sayısı
	Görüntü Yakalama Hızı
	0-5 Hz
	[1][2]: GreenValley International’ın (GVI) hassasiyet test sahasında ölçülmüştür. Bazı çalışma koşullarında sapmalar oluşabilir. [3]: GNSS kullanılarak yapılan iki tarama için geçerlidir. GNSS bağlantısının kesildiği bölüm 100 metreyi aşmamalıdır.
	[4]: Bina duvarları ve iç mekân yüzeyleri gibi tam yatay ve düşey nesneler üzerinde ölçüm yapılmasını gerektirir.
	[5]:  Kamera kaydı ve RTK bağlantısı olmadan, 20 °C oda sıcaklığında ölçülmüştür.
	[6]: Bir aydan kısa süreli depolama için −20 °C ile +45 °C; bir aydan uzun süreli depolama için −20 °C ile +35 °C.



	Teknik Özellikler
	GNSS Parametreleri (Yalnızca SE RTK Sürümü)
	BDS: B1I, B2I, B3I, B1C, B2b; GPS: L1 C/A, L2C, L2P(Y), L5; GLONASS: G1, G2;
	Galileo: E1, E5a, E5b, E6*; QZSS: L1 C/A, L2C, L5; SBAS: L1 C/A
	Uydu Sistemleri
	Yatay: 0,8 cm + 1 ppm VDüşey: 1,5 cm + 1 ppm
	RTK Doğruluğu
	Kanal Sayısı
	1408
	Diferansiyel Veri Formatı
	RTCM V3.*
	Diferansiyel Düzeltme Protokolü

	NTRIP
	Yatay: 0,5 cm + 1 ppm Düşey: 1,0 cm + 1 ppm
	PPK Doğruluğu
	PPK İşleme
	Yazılıma dâhildir


	Çıktı Özellikleri
	Varsayılan format: LiData
	LAS, E57, TXT vb. formatlarda dışa aktarılabilir.
	Renklendirilmiş Nokta Bulutu
	imglist + JPG
	Panoramik Görüntüler
	Üçgen Ağ Modeli (MESH)
	LOD-OSGB
	Gaussian Splatting (3DGS)
	lisplat, ply


	Teleskopik Jalon Adaptörü
	Desteklenen Teleskopik Jalon Çapı
	25-25.5 mm [8]
	Ağırlık
	300 g
	Uyumluluk
	O Serisi

	Ön Taşıma Seti Özellikleri
	Ağırlık
	2.1 kg
	Dış Ambalaj Boyutları
	560×340×160 mm
	Uyumluluk
	O Series

	Sırt Çantası Seti Özellikleri
	Boyutlar
	3.9 kg
	580×303×145 mm
	Ağırlık
	Çalışma Sırasında Batarya Değişimi
	Çift Batarya Göstergesi
	Desteklenir
	Desteklenir
	Uyumluluk
	O2 Serisi
	[7]:  GNSS yalnızca SE RTK sürümünde desteklenir. SE sürümünde GNSS desteği bulunmaz.
	[8]: Yalnızca teleskopik bölümünün dış çapı 25–25,5 mm olan jalonlarla uyumludur. Kilitleme mekanizması, üst temas yüzeyinde çıkıntılı halka bulunan jalonları desteklemez.

	Donanım
	LiGrip Serisi


	LiGrip O2 Lite
	Detaysız Alanlarda Veri Toplama
	Hassas Veri, Üstün Performans
	Yüksek Çözünürlüklü Panoramik + Görsel SLAM Kamera

	LiGrip O2 Lite
	Tek Seferde Veri Toplama,
	Çok Boyutlu Çıktı
	Çok kaynaklı veri toplama için entegre çözüm: Tek seferlik taramada aynı anda 3D nokta bulutu, panoramik görüntü, 3DGS, MESH ve diğer verileri üretebilir. Bu sayede geleneksel sıralı işlem sınırlamaları aşılır, maliyet ve zaman verimliliği önemli ölçüde artar.
	Sistem Özellikleri
	<3 cm[1] <2 cm[2] <2 cm[3] <0.025°[4]
	Mutlak Doğruluk
	Bağıl Doğruluk
	Tekrarlama Doğruluğu
	Yatay/Düşey Doğruluk
	Tarama Hızı
	200,000 pts/s
	Koruma Sınıfı
	IP64
	Depolama Kapasitesi

	512 GB SSD
	Port

	TYPE-C
	Kontrol Yöntemi
	Algılama Menzili
	Uygulama, Button
	40 m @ %10 yansıtıcılık
	70 m @ %80 yansıtıcılık
	Ağırlık
	Batarya Kapasitesi
	1.3 kg (taban, batarya ve RTK modülü dahil)
	2 saat[5]
	Yazılım Güncelleme Yöntemi
	Çalışma Sıcaklığı
	OTA, Çevrimdışı
	-20
	℃ ~ 40℃
	Kamera Sayısı
	Panoramik Kamera

	12 MP×2
	Görsel Kamera

	1.3 MP×2
	Çerçeve Hızı
	Ayarlanabilir


	IMU Parametreleri
	Çıkış Frekansı
	200 Hz
	İşlem Sonrası Tutum Doğruluğu
	Roll/Pitch: 0.005°
	Yön (Heading): 0.01°
	İşlem Sonrası Konum Doğruluğu
	Yatay: 0.01 m
	Düşey: 0.02 m

	Haritalama Yöntemi
	Haritalama Prensipleri
	MLF-SLAM, PPK-SLAM, RTK-SLAM, SLAM
	Gerçek Zamanlı İşleme
	Destekleniyor
	Gerçek Zamanlı Renkleme
	Destekleniyor


	Çıktı Özellikleri
	Renklendirilmiş Nokta Bulutu
	LAS, LiData
	MESH
	LOD-OSGB

	RTK Parametreleri
	Uydu Sistemleri
	Kanal Sayısı
	BDS B1I, B2I, B3I, B1C, B2b; GPS L1C/A, L2C, L2P(Y), L5; GLONASS G1, G2; Galileo E1, E5a, E5b, E6*; QZSS L1C/A, L2C, L5 ; SBAS L1C/A
	1408
	RTK Diferansiyel Protokolü
	NTRIP
	Panoramik Görüntü
	Gaussian Splatting
	imglist + JPG
	lisplat, ply
	RTK Doğruluğu
	Yatay: 0.8 cm + 1 ppm
	Düşey: 1.5 cm + 1 ppm
	Diferansiyel Veri Formatı
	RTK Veri Formatı

	RTCM V3.X
	.rtk



	Donanım
	LiGrip Serisi


	LiGrip O2 16/120
	Üçlü Kamera Kapsaması ile Daha Etkili ve Daha İyi Veri Toplama
	Çift Kameralı VSLAM ile Daha Geniş ve Daha Kararlı Haritalama
	Harita Ölçeğinde Doğruluk
	Milimetre Düzeyinde Nokta Bulutları, Yüksek Doğruluklu Gerçeklik Yakalama
	Çok Yönlü Uygulamalar için Birden Fazla Konumlama Modu

	LiGrip O2 16/120
	Sistem Parametreleri
	Mutlak Doğruluk
	Bağıl Doğruluk
	Tekrarlanabilirlik Doğruluk
	Yataylık / Dikeylik
	Tarama Hızı
	Ağırlık
	Tek Pil Ömrü
	Cihaz Depolama Sıcaklığı
	Pil Depolama Sıcaklığı


	LiDAR Sensör Parametreleri
	Desteklenen Lazer Modelleri
	Tarama Hızı
	Görüş Alanı (FOV )
	Güvenlik Seviyesi

	Kamera Parametreleri
	Kamera Sayısı
	Görsel Kameralar
	< 3cm[1]
	< 1cm[2]
	< 2cm[3]
	< 0.015°[4]
	320.000 nokta/sn
	Taban ve pil ile 2.2 kg’dan hafif [7]
	120 dk[8]
	-40
	Önerilen:
	℃ ~70℃
	22℃~30℃
	XT16
	320.000 nokta/sn
	280° (yatay)×360° (dikey)
	Sınıf 1 (göz güvenli)

	5 1.3 MP ×2
	Koruma Sınıfı
	Depolama Kapasitesi
	Bağlantı Noktası
	Kontrol Yöntemi
	Menzil
	Yazılım Güncelleme
	Çalışma Sıcaklığı
	Güç Kaynağı

	IP64
	512GB SSD
	TYPE-C
	Uygulama / Düğme
	120 m
	Çevrimdışı
	-20
	℃ ~40℃
	Lityum Batarya
	Lazer Dalga Boyu
	Algılama Menzili
	LiDAR Doğruluğu
	905 nm
	120 m
	0.5 cm
	Panoramik Kamera
	Kare Hızı

	12 MP ×3
	Ayarlanabilir



	IMU Parametreleri
	Çıkış Frekansı
	200Hz
	Post-Processing Konum Doğruluğu
	Yatay: 0.005 m, Dikey: 0.01 m
	Post-Processing Yönelim Doğruluğu
	Roll/Pitch: 0.003°, Heading: 0.01°

	Haritalama Yöntemi
	Haritalama Prensipleri
	Gerçek Zamanlı Renklendirme

	Output Specifications
	Colored Point Cloud
	MESH

	Teleskopik Pole Adaptörü
	Ağırlık
	300 g
	MLF-SLAM, PPK-SLAM, RTK-SLAM, SLAM
	Desteklenir
	LAS, LiDATA LOD-OSGB
	Gerçek Zamanlı İşleme
	Panoramic Images Gaussian Splatting
	Desteklenen Teleskopik Pole Çapı
	Desteklenir
	Imglist+jpg lisplat, ply
	25-25.5 mm
	Uyumluluk
	LiGrip O Serisi (O1 Lite ve O2 Lite dahil)



	Ön Taşıma Kiti Parametreleri
	Ağırlık
	Uyumluluk
	2.1 kg
	LiGrip O Serisi (O1 Lite ve O2 Lite dahil)
	Dış Paket Boyutları
	560×340×160 mm


	Sırt Çantası Kiti Parametreleri
	Ağırlık
	3.9 kg
	Desteklenir
	LiGrip O2 Serisi
	Çift Batarya Güç Göstergesi
	Uyumluluk
	Boyutlar
	Hot Swap
	580×303×145 mm Desteklenir
	[1] [2]: GreenValley’nin hassasiyet alanında ölçülmüştür; bazı senaryolarda sapmalar meydana gelebilir.
	[3]: GNSS ile iki tarama; GNSS kesintisi 100 metreyi geçmemelidir.
	[4]: Bina duvarları ve iç mekânlar gibi mutlak yatay ve dikey nesnelerin ölçümü gerektirir.
	[5]: Pil ömrü 20 °C’de, kamera kaydı veya RTK bağlantısı olmadan test edilmiştir.
	[6]: XT16: 320.000 nokta/sn; XT32/XT32M2X: 640.000 nokta/sn.
	[7]: XT16/XT32: 2.5 kg (GNSS olmadan); XT32M2X: 2.2 kg (GNSS olmadan).
	[8]: 20 °C’de, kamera kaydı veya RTK bağlantısı olmadan ölçülmüştür.
	[9]: -20 °C ila +45 °C’de 1 aydan kısa süreli depolama; -20 °C ila +35 °C’de 1 aydan uzun süreli depolama.



	Donanım
	LiGrip Serisi


	LiGrip O2 32/120
	Üçlü Kamera Kapsaması ile Daha Etkili ve Daha İyi Veri Toplama
	Çift Kameralı VSLAM ile Daha Geniş ve Daha Kararlı Haritalama
	Harita Ölçeğinde Doğruluk
	Milimetre Düzeyinde Nokta Bulutları, Yüksek Doğruluklu Gerçeklik Yakalama
	Çok Yönlü Uygulamalar için Birden Fazla Konumlama Modu

	LiGrip O2 32/120
	Sistem Parametreleri
	Mutlak Doğruluk
	Bağıl Doğruluk
	Tekrarlanabilirlik Doğruluk
	Yataylık / Dikeylik
	Tarama Hızı
	Ağırlık
	Tek Pil Ömrü
	Cihaz Depolama Sıcaklığı
	Pil Depolama Sıcaklığı


	LiDAR Sensör Parametreleri
	Desteklenen Lazer Modelleri
	Tarama Hızı
	Görüş Alanı (FOV )
	Güvenlik Seviyesi

	Kamera Parametreleri
	Kamera Sayısı
	Görsel Kameralar
	< 3cm[1]
	< 1cm[2]
	< 2cm[3]
	< 0.015°[4]
	640.000 nokta/sn
	Taban ve pil ile 2.2 kg’dan hafif [7]
	120 dk[8]
	-40
	Önerilen:
	℃ ~70℃
	22℃~30℃
	XT32
	640.000 nokta/sn
	280° (yatay)×360° (dikey)
	Sınıf 1 (göz güvenli)

	5 1.3 MP ×2
	Koruma Sınıfı
	Depolama Kapasitesi
	Bağlantı Noktası
	Kontrol Yöntemi
	Menzil
	Yazılım Güncelleme
	Çalışma Sıcaklığı
	Güç Kaynağı

	IP64
	512GB SSD
	TYPE-C
	Uygulama / Düğme
	120 m
	Çevrimdışı
	-20
	℃ ~40℃
	Lityum Batarya
	Lazer Dalga Boyu
	Algılama Menzili
	LiDAR Doğruluğu
	905 nm
	120 m
	0.5 cm
	Panoramik Kamera
	Kare Hızı

	12 MP ×3
	Ayarlanabilir



	IMU Parametreleri
	Çıkış Frekansı
	200Hz
	Post-Processing Konum Doğruluğu
	Yatay: 0.005 m, Dikey: 0.01 m
	Post-Processing Yönelim Doğruluğu
	Roll/Pitch: 0.003°, Heading: 0.01°

	Haritalama Yöntemi
	Haritalama Prensipleri
	Gerçek Zamanlı Renklendirme

	Output Specifications
	Colored Point Cloud
	MESH

	Teleskopik Pole Adaptörü
	Ağırlık
	300 g
	MLF-SLAM, PPK-SLAM, RTK-SLAM, SLAM
	Desteklenir
	LAS, LiDATA LOD-OSGB
	Gerçek Zamanlı İşleme
	Panoramic Images Gaussian Splatting
	Desteklenen Teleskopik Pole Çapı
	Desteklenir
	Imglist+jpg lisplat, ply
	25-25.5 mm
	Uyumluluk
	LiGrip O Serisi (O1 Lite ve O2 Lite dahil)



	Ön Taşıma Kiti Parametreleri
	Ağırlık
	Uyumluluk
	2.1 kg
	LiGrip O Serisi (O1 Lite ve O2 Lite dahil)
	Dış Paket Boyutları
	560×340×160 mm


	Sırt Çantası Kiti Parametreleri
	Ağırlık
	3.9 kg
	Desteklenir
	LiGrip O2 Serisi
	Çift Batarya Güç Göstergesi
	Uyumluluk
	Boyutlar
	Hot Swap
	580×303×145 mm Desteklenir
	[1] [2]: GreenValley’nin hassasiyet alanında ölçülmüştür; bazı senaryolarda sapmalar meydana gelebilir.
	[3]: GNSS ile iki tarama; GNSS kesintisi 100 metreyi geçmemelidir.
	[4]: Bina duvarları ve iç mekânlar gibi mutlak yatay ve dikey nesnelerin ölçümü gerektirir.
	[5]: Pil ömrü 20 °C’de, kamera kaydı veya RTK bağlantısı olmadan test edilmiştir.
	[6]: XT16: 320.000 nokta/sn; XT32/XT32M2X: 640.000 nokta/sn.
	[7]: XT16/XT32: 2.5 kg (GNSS olmadan); XT32M2X: 2.2 kg (GNSS olmadan).
	[8]: 20 °C’de, kamera kaydı veya RTK bağlantısı olmadan ölçülmüştür.
	[9]: -20 °C ila +45 °C’de 1 aydan kısa süreli depolama; -20 °C ila +35 °C’de 1 aydan uzun süreli depolama.



	Donanım
	LiGrip Serisi


	LiGrip O2 32/300
	Üçlü Kamera Kapsaması ile Daha Etkili ve Daha İyi Veri Toplama
	Çift Kameralı VSLAM ile Daha Geniş ve Daha Kararlı Haritalama
	Harita Ölçeğinde Doğruluk
	Milimetre Düzeyinde Nokta Bulutları, Yüksek Doğruluklu Gerçeklik Yakalama
	Çok Yönlü Uygulamalar için Birden Fazla Konumlama Modu

	LiGrip O2 32/300
	Sistem Parametreleri
	Mutlak Doğruluk
	Bağıl Doğruluk
	Tekrarlanabilirlik Doğruluk
	Yataylık / Dikeylik
	Tarama Hızı
	Ağırlık
	Tek Pil Ömrü
	Cihaz Depolama Sıcaklığı
	Pil Depolama Sıcaklığı


	LiDAR Sensör Parametreleri
	Desteklenen Lazer Modelleri
	Tarama Hızı
	Görüş Alanı (FOV )
	Güvenlik Seviyesi

	Kamera Parametreleri
	Kamera Sayısı
	Görsel Kameralar
	< 3cm[1]
	< 1cm[2]
	< 2cm[3]
	< 0.015°[4]
	640.000 nokta/sn’ye kadar [5]
	Taban ve pil ile 2.2 kg’dan hafif [7]
	120 dk[8]
	-40
	Önerilen:
	℃ ~70℃
	22℃~30℃
	XT32M2X
	640.000 nokta/sn
	280° (yatay)×360° (dikey)
	Sınıf 1 (göz güvenli)

	5 1.3 MP ×2
	Koruma Sınıfı
	Depolama Kapasitesi
	Bağlantı Noktası
	Kontrol Yöntemi
	Menzil
	Yazılım Güncelleme
	Çalışma Sıcaklığı
	Güç Kaynağı

	IP64
	512GB SSD
	TYPE-C
	Uygulama / Düğme
	300 m
	Çevrimdışı
	-20
	℃ ~40℃
	Lityum Batarya
	Lazer Dalga Boyu
	Algılama Menzili
	LiDAR Doğruluğu
	905 nm
	300 m
	0.5 cm
	Panoramik Kamera
	Kare Hızı

	12 MP ×3
	Ayarlanabilir



	IMU Parametreleri
	Çıkış Frekansı
	200Hz
	Post-Processing Konum Doğruluğu
	Yatay: 0.005 m, Dikey: 0.01 m
	Post-Processing Yönelim Doğruluğu
	Roll/Pitch: 0.003°, Heading: 0.01°

	Haritalama Yöntemi
	Haritalama Prensipleri
	Gerçek Zamanlı Renklendirme

	Output Specifications
	Colored Point Cloud
	MESH

	Teleskopik Pole Adaptörü
	Ağırlık
	300 g
	MLF-SLAM, PPK-SLAM, RTK-SLAM, SLAM
	Desteklenir
	LAS, LiDATA LOD-OSGB
	Gerçek Zamanlı İşleme
	Panoramic Images Gaussian Splatting
	Desteklenen Teleskopik Pole Çapı
	Desteklenir
	Imglist+jpg lisplat, ply
	25-25.5 mm
	Uyumluluk
	LiGrip O Serisi (O1 Lite ve O2 Lite dahil)



	Ön Taşıma Kiti Parametreleri
	Ağırlık
	Uyumluluk
	2.1 kg
	LiGrip O Serisi (O1 Lite ve O2 Lite dahil)
	Dış Paket Boyutları
	560×340×160 mm


	Sırt Çantası Kiti Parametreleri
	Ağırlık
	3.9 kg
	Desteklenir
	LiGrip O2 Serisi
	Çift Batarya Güç Göstergesi
	Uyumluluk
	Boyutlar
	Hot Swap
	580×303×145 mm Desteklenir
	[1] [2]: GreenValley’nin hassasiyet alanında ölçülmüştür; bazı senaryolarda sapmalar meydana gelebilir.
	[3]: GNSS ile iki tarama; GNSS kesintisi 100 metreyi geçmemelidir.
	[4]: Bina duvarları ve iç mekânlar gibi mutlak yatay ve dikey nesnelerin ölçümü gerektirir.
	[5]: Pil ömrü 20 °C’de, kamera kaydı veya RTK bağlantısı olmadan test edilmiştir.
	[6]: XT16: 320.000 nokta/sn; XT32/XT32M2X: 640.000 nokta/sn.
	[7]: XT16/XT32: 2.5 kg (GNSS olmadan); XT32M2X: 2.2 kg (GNSS olmadan).
	[8]: 20 °C’de, kamera kaydı veya RTK bağlantısı olmadan ölçülmüştür.
	[9]: -20 °C ila +45 °C’de 1 aydan kısa süreli depolama; -20 °C ila +35 °C’de 1 aydan uzun süreli depolama.



	Donanım
	LiAir Serisi


	LiAir X3-H
	Gerçek Zamanlı Arazi Takipli Uçuş
	GNSS anteni gerektirmeyen çözümü destekleyerek kurulum sürecini basitleştirir.
	Güncellenmiş 26 MP haritalama kamerası, gerçek zamanlı video akışı iletimini destekler.
	GreenValley’nin yeni tasarımı, iş kalitesine odaklanılarak geliştirilmiştir.

	LiAir X3-H
	Geliştirilmiş Hafif İHA LiDAR Sistemi
	LiAir X3-H, GVI tarafından geliştirilen LiAir serisinin en yeni, kompakt ve yüksek performanslı sistemidir. Yeni bir entegre tasarım anlayışını benimseyen bu sistem; hafif LiDAR sensörü, GVI tarafından geliştirilen ataletsel seyrüsefer sistemi, yüksek çözünürlüklü haritalama kamerası ve dahili bilgisayar bileşenlerini bir araya getirerek verimlilikte yeni bir seviye sunar.
	Avantajlar
	Hafif ve Kullanıcı Dostu
	Entegre, sade ancak dayanıklı tasarımı sayesinde çeşitli çevresel etkilere karşı koruma sağlar. Kullanıcı arayüzü yalın ve anlaşılırdır; tek tuşla kullanım imkânı sunarak maksimum verimlilik sağlar.

	Yeni Kamera – Ultra Net Görüntü Kalitesi
	Dahili, yeni nesil yüksek çözünürlüklü özel haritalama kamerası sayesinde görüntü çözünürlüğü 24 MP’den 26 MP’ye yükseltilmiştir. Bu sayede fotogrametri uygulamaları için yüksek kaliteli gerçek renkli nokta bulutları ve ortofotolar üretilebilir.

	GreenValley Uçuş Asistan Yazılımı ile Kolay Saha Çalışması
	GreenValley yazılımı; gerçek zamanlı nokta bulutu görüntüleme, parametre ayarlama ve sistem durum izleme özelliklerini destekler. DJI M300/M350 RTK uzaktan kumandalarına doğrudan kurulabilir ve operatörlerin sahadaki durumu gerçek zamanlı olarak kontrol etmesine yardımcı olur.


	El Tipi Kullanım
	Hafif ve hızlı sök-tak tasarımı sayesinde verimli çalışma imkânı sunar. Tek tuşla kullanım özelliği ile pratik bir operasyon sağlar. 3 saate kadar uzun pil ömrüne sahiptir. SLAM teknolojisi ile entegre GNSS modülü sayesinde sinyal engellenmesine karşı dayanıklıdır ve iç-dış mekânlarda kesintisiz çalışmaya olanak tanır. Ormancılık, madencilik ölçümleri, enerji hattı izleme ve bina cephe ölçümleri gibi birçok uygulama alanıyla uyumludur.
	Hafif ve Hızlı Kurulum
	Yüksek Verimli Çalışma
	El tipi ünitenin toplam ağırlığı 0,68 kg’dır. Ergonomik tasarımı sayesinde rahat kavrama sağlar. Tek batarya ile 3 saat çalışma süresi sunar. Tek tuşla kurulum ve kullanım özelliği sayesinde montajdan hemen sonra kullanıma hazırdır.
	3–5 cm seviyesinde çok yüksek doğruluk, 10.000 pts/m²’nin üzerinde nokta yoğunluğu, %10 yansıtıcılıkta 190 m etkili ölçüm menzili ve saatte 100.000 m²’ye kadar operasyonel verimlilik sunar.

	Yüksek Hassasiyetli Veri Entegrasyonu
	Çoklu Senaryo Kullanımı
	GNSS sinyalinin mevcut olduğu operasyonlardan, GNSS sinyalinin bulunmadığı iç mekânlara kadar tüm ortamlarda; uçuş platformu ve el tipi kit birlikte kullanılarak yerden elde edilen mutlak koordinatlı nokta bulutu ile havadan elde edilen nokta bulutu verileri doğrudan toplanır. Bu yapı, farklı uygulama senaryolarına uyum sağlar ve nokta bulutu entegrasyonunda santimetre seviyesinde doğruluk sunar.
	SLAM teknolojisi ve GNSS modülü ile hassas konumlandırma sağlar. GNSS sinyalinin bulunmadığı alanlarda dahi doğru 3B nokta bulutu modelleri ve zengin detaylar üretilebilir. Ormancılık, madencilik ölçümü, enerji izleme, bina tarama ve daha birçok uygulama için uygundur.



	Teknik Özellikler
	Donanım
	LiAir Serisi


	LiAir X3C-H
	LiAir X3C-H, kompakt yapısıyla yüksek performans sunan yeni nesil bir İHA tabanlı LiDAR sistemidir. Yeni entegre tasarımı ve dahili yüksek çözünürlüklü haritalama kamerası sayesinde; enerji iletim hattı denetimleri, topoğrafik haritalama, tarım ve orman izleme gibi birçok alanda daha yüksek verimlilik ve kolay kullanım sağlar.
	Entegre Tasarım
	Kullanım arayüzü kompakt ve pratiktir; çıkarılabilir TF kart ve optimize edilmiş veri depolama modeli sayesinde lazer ve kamera verilerinin tek dokunuşla çalıştırılması ve kopyalanması mümkün hale gelir.

	Yeni Kamera – Üstün Netlikte Görüntü Kalitesi Sağlar
	Dahili yüksek çözünürlüklü haritalama kamerası 26 megapiksele yükseltilmiştir ve bu sayede son derece net görüntü kalitesi sunar. Bu da fotogrametri uygulamaları için yüksek kaliteli gerçek renkli nokta bulutları ve ortofotoların üretilmesini mümkün kılar. Ayrıca, harici kamera arayüzü sayesinde kızılötesi kameralar ve diğer kamera türleri aynı anda sisteme entegre edilebilir; bu da LiAir X3C-H’yi çok çeşitli uygulamalar için son derece esnek ve çok yönlü bir çözüm haline getirir.


	LiAir X3C-H
	Kompakt İHA LiDAR Sistemi
	LiAir X3C-H, yeni nesil, kompakt ve yüksek performanslı bir İHA LiDAR sistemidir. Yeni bir entegre tasarım anlayışını ve dahili yüksek çözünürlüklü haritalama kamerasını benimseyen bu sistem; enerji iletim hatları denetimi, topografik ölçüm, tarım ve ormancılık izleme başta olmak üzere birçok uygulama için daha yüksek performans ve kullanım kolaylığı sunar.
	Avantajlar
	Entegre Tasarım
	Operasyon arayüzü kompakt ve kullanıcı dostudur. Çıkarılabilir TF kart yapısı ve optimize edilmiş veri depolama mimarisi sayesinde tek dokunuşla veri kaydı ve lazer ile kamera verilerinin hızlı kopyalanması mümkündür.

	Yeni Kamera ile Ultra Net Görüntü Kalitesi
	Dahili yüksek çözünürlüklü haritalama kamerası 26 MP seviyesine yükseltilmiştir. Bu sayede ultra net görüntü kalitesi elde edilir ve fotogrametrik işlemler için yüksek kaliteli gerçek renkli nokta bulutu ve ortofoto üretimi mümkün olur.
	Ayrıca harici kamera arayüzü sayesinde kızılötesi kameralar ve farklı kamera türleri eş zamanlı olarak entegre edilebilir. Bu özellik, LiAir X3C-H’yi çok geniş uygulama alanlarında kullanılabilen çok yönlü bir çözüm hâline getirir.


	El Tipi Kullanım
	Hafif ve hızlı sök-tak tasarımı sayesinde tek tuşla kolay kullanım ve verimli çalışma sağlar. 3 saate kadar uzun batarya ömrü sunar. SLAM teknolojisine sahip GNSS modülü, sinyal engellenmesine karşı dayanıklıdır ve sistemin hem iç mekân hem de dış mekân ortamlarında çalışmasına olanak tanır. Ormancılık, maden ölçmeleri, enerji altyapısı izleme ve bina cephe tarama gibi birçok farklı uygulama alanıyla uyumludur.
	Hafif ve Kolay Sökülebilir Tasarım
	Yüksek Verimli Operasyon
	El tipi modülün toplam ağırlığı 0,68 kg olup ergonomik tasarımı sayesinde rahat bir kullanım sağlar. Tek batarya ile 3 saat çalışma süresi sunar. Tek tuşlu kurulum ve kullanım özelliği sayesinde kurulum sonrası hemen çalışmaya hazır hâle gelir.
	3–5 cm yüksek doğruluk, 10.000 pts/m² üzeri nokta yoğunluğu, 190 m etkili ölçüm menzili (%10 reflektivite) ve saatte 100.000 m²’ye kadar ölçüm verimliliği sunar.

	Yüksek Hassasiyetli Veri Füzyonu
	Hava platformu (GNSS sinyalli) ile iç mekân (GNSS sinyalsiz) operasyonları arasında kesintisiz çalışma sağlar. Uçuş platformu ve el tipi kit ile birlikte kullanıldığında mutlak koordinatlı yer nokta bulutu verisi ve hava LiDAR nokta bulutu verisi doğrudan elde edilebilir. Nokta bulutu füzyon doğruluğu santimetre seviyesine ulaşabilir.

	Çoklu Senaryo Kullanımı
	SLAM teknolojisi ve GNSS modülü sayesinde GNSS sinyalinin olmadığı alanlarda dahi doğru konumlandırma yapılabilir. Bu sayede yüksek doğruluklu 3B nokta bulutu modelleri ve zengin mekânsal detaylar üretilebilir.
	Sistem; ormancılık, maden ölçmeleri, enerji altyapısı izleme, bina tarama ve benzeri birçok uygulama için uygundur.




	Teknik Özellikler
	Sistem Parametreleri
	12~24 V
	24 W
	LiDAR Sensörü Parametreleri
	Ataletsel Seyrüsefer Sistemi (Inertial Navigation System)

	GNSS
	Kamera Parametreleri

	26 MP
	Yazılım
	Uyumlu Platformlar

	El Tipi Aksesuarlar
	Sistem Parametreleri
	15.2 V AT-106
	Haritalama Yöntemi

	SLAM, PPK-SLAM
	Veri Çıktıları


	Donanım
	LiAir Serisi


	LiAirX4Plus
	LiAirX4Plus, GreenValley International (GVI) tarafından geliştirilen yüksek akıllı ve otonom hava LiDAR sistemidir. LiAirX4 modelinin kapsamlı bir yükseltmesi olarak tasarlanan bu sistem, otonom uçuş kabiliyetlerini korurken panoramik kamera modülünü dahili olarak entegre ederek daha kompakt bir yapı ve hava–el tipi modları arasında daha hızlı geçiş imkânı sunar.
	Sistem; hafif 32 kanallı LiDAR sensörü, yüksek hassasiyetli INS, 26 MP haritalama kamerası, üç adet 12 MP panoramik kamera ve yüksek performanslı edge computing platformunu bir araya getirir.
	El tipi kullanım modunda, sistemde yer alan SLAM algoritması yüksek hassasiyetli 3B nokta bulutu verisi üretir ve hava ile el tipi veri entegrasyonunu santimetre seviyesinde doğrulukla gerçekleştirerek kapsamlı 3B haritalama imkânı sağlar.
	Otonom Uçuş Fonksiyonları
	Çoklu Mod Operasyonu ile Farklı Senaryolara Esnek Uyum
	Sistem; el tipi, sırt tipi ve hava platformu kullanım modlarını destekler ve modüler kit yapısı sayesinde hızlı geçiş imkânı sunar. GNSS ile LiDAR-SLAM füzyon algoritmalarını entegre ederek el tipi kullanımda yüksek hassasiyetli nokta bulutu verisi üretir (kalınlık < 2 cm, yükseklik doğruluğu < 5 cm).

	Çok Yönlü Otonom Engel Algılama ile Akıllı Denetim Uçuşları
	Yüksek hassasiyetli entegre motor sistemi ile donatılan platform, 360° × 270° çok yönlü tarama gerçekleştirebilir. Sistem, engelleri gerçek zamanlı olarak algılar ve çevresel koşullara göre tırmanma veya engeli dolaşma stratejilerini otomatik olarak belirler. Böylece minimum manuel müdahale ile güvenli operasyon sağlanır.

	Çok Kaynaklı Veri Füzyonu ile Entegre Hava-Yer İş Akışı
	Üç adet 12 MP panoramik kamera ile donatılan LiAirX4Plus, hava veya el tipi platformlarda tam sahne kapsaması sağlar. Hava ve el tipi nokta bulutu verilerinin, yüksek çözünürlüklü panoramik görüntülerle birleştirilmesi sayesinde çok platformlu veri entegrasyonu kesintisiz şekilde gerçekleştirilir.
	Ayrıca sistem, daha kapsamlı ve detaylı sahne rekonstrüksiyonu için büyük ölçekli ve yüksek doğruluklu 3D Gaussian Splatting modellerini destekler.

	GNSS Anteni Gerektirmeyen Çözüm Desteği ile Kolay Kurulum

	LiAirX4Plus
	Sistem DJI M300 / M350 RTK hava araçlarına monte edildiğinde harici GNSS anteni kurulumu gerektirmez ve buna rağmen yüksek hassasiyetli GNSS verisi elde edebilir. Sonrasında gerçekleştirilen post-process işlemleri, santimetre seviyesinde yüksek doğruluklu nokta bulutu verisi üretilmesini sağlar.
	GreenValley APP: Gerçek Zamanlı Kalite Kontrolü için Akıllı Destek
	Hava platformu veya el tipi / sırt tipi kullanım modlarında, uygulama gerçek zamanlı nokta bulutu görüntüleme ve RTK veri toplama imkânı sunarak ölçüm çalışmalarında mutlak koordinatlı nokta bulutu verisi elde edilmesini sağlar.
	Ayrıca 720p / 30 fps video aktarımı sayesinde saha ortamı net şekilde izlenebilir, böylece operasyon kontrolü ve güvenliği artırılır.

	Sistem Parametreleri
	12 – 28 V
	36 W
	-30~60 °C
	-20 ~ 50 °C
	Lazer Sensör Parametreleri
	Ataletsel Navigasyon Sistemi (INS)
	GNSS

	Kamera Parametreleri
	26 MP 6252×4168

	Panoramik Kamera Parametreleri
	12MP×3
	H190°×V190°

	Yazılım

	El Tipi Mod Özellikleri
	Aksesuar Özellikleri
	Haritalama Yöntemi
	SLAM, PPK-SLAM

	Veri Çıktıları
	Mutlak Doğruluk


	Donanım
	LiAir Serisi


	LiAirXMini
	LiAirXMini, GreenValley International (GVI) tarafından geliştirilen hafif, kompakt ve otonom uçuş kabiliyetine sahip bir LiDAR veri toplama sistemidir. Sistem; hafif 360° tarama LiDAR sensörü, yüksek hassasiyetli ataletsel navigasyon sistemi (INS) ve yüksek performanslı edge computing platformunu entegre eder.
	DJI Mavic serisi İHA’larla uyumlu ilk LiDAR sistemlerinden biri olan LiAirXMini, enerji iletim hattı takibi ve GNSS sinyalinin bulunmadığı ortamlarda otonom uçuş kabiliyetleri ile hafif İHA denetim uygulamaları için yeni bir çözüm sunar.
	Drone istasyonları (drone nest) ile kesintisiz entegre çalışabilen sistem, tam kapalı döngü operasyon imkânı sağlar:
	İstasyondan otomatik kalkış → Otonom uçuş ve tarama → Otomatik geri dönüş ve şarj → Veri aktarımı
	Bu yapı sayesinde uzaktan ve sürekli operasyon gerektiren denetim ve izleme görevleri verimli şekilde gerçekleştirilebilir.
	Hafif Tasarım, Birden Fazla İHA Modeli ile Uyumluluk
	DJI Mavic 3E
	DJI Matrice 4E
	DJI Matrice 3TD
	Autel EVO MAX

	Çok Yönlü Otonom Engel Algılama ile Akıllı Denetim Uçuşları

	GNSS Sinyalinin Bulunmadığı Ortamlarda Otonom Uçuş
	Cihaz, özel geliştirilmiş SLAM algoritması ve rota planlama algoritması ile donatılmıştır. Bu sayede GNSS sinyaline ihtiyaç duymadan gerçek zamanlı konumlandırma ve rota planlama gerçekleştirebilir.
	Sistem, önceden hazırlanmış haritalara veya manuel müdahaleye ihtiyaç duymadan gerçek zamanlı waypoint planlaması yaparak tamamen otonom uçuş gerçekleştirebilir.
	Bu özellik sayesinde sistem; orman örtüsü altı, maden tünelleri ve kapalı geçitler gibi GNSS sinyalinin bulunmadığı ortamlarda 3B nokta bulutu veri toplama çalışmalarında etkin şekilde kullanılabilir.

	Sistem Parametreleri
	12~26 V
	20 W
	Lazer Sensör Parametreleri
	Ataletsel Navigasyon Sistemi (INS)
	GNSS
	GPS, GLONASS, GALILEO, BDS

	Yazılım
	Donanım
	LiAir Serisi


	LiAir H600 Pro
	Yüksek Nokta Bulutu Kalitesi Sunan Ölçüm Sınıfı LiDAR
	Daha Homojen Nokta Bulutu Dağılımı için Adaptif Operasyon Parametreleri
	Gerçek Zamanlı Video Aktarımı Destekli 26 MP Haritalama Kamerası
	Yazılım
	LiAir H600MS
	LiAir H600MS Uzun Menzilli Entegre LiDAR ve Multispektral Uzaktan Algılama Sistemi


	Önerilen Drone Platformları:
	DJI M350 / M400 çok rotorlu İHA
	Multispektral görüntü (gerçek renk kompozit)
	Multispektral görüntü (standart yalancı renk kompozit)
	LiDAR nokta bulutu haritası
	Termal kızılötesi görüntü

	Hardware
	LiAir Series


	LiAir H600
	Yüksek Hassasiyetli Haritalama LiDAR’ı – Üstün Nokta Bulutu Kalitesi
	Çalışma parametrelerinin uyarlanabilir şekilde yapılandırılması, nokta bulutunun daha homojen dağılmasını sağlar.
	Akıllı Uçuş Kontrol Modu

	LiAir H600
	Güncellenen 26 MP kamera, gerçek zamanlı video aktarımını destekler.
	Entegre 26 MP yüksek çözünürlüklü haritalama kamerası, 200 metre irtifadan 4.7 cm çözünürlükte görüntü alabilir. 720P/30FPS gerçek zamanlı video aktarımını destekleyerek operatörlerin çalışma alanını anlık olarak izlemesini ve sahadaki operasyonları daha iyi kontrol etmesini sağlar.

	GNSS anten gerektirmeyen çözümü destekler, bu sayede kurulum sürecini basitleştirir.
	Sistem DJI M300/M350RTK hava araçlarına monte edildiğinde harici anten kurulumuna gerek kalmaz; buna rağmen yüksek hassasiyetli GNSS verisi toplayabilir. Ardından yapılan post-process işlemleriyle santimetre düzeyinde hassasiyet sunan nokta bulutu üretilebilir.

	GreenValley Uçuş Asistanı desteği ile uyumludur.
	Cihazın çalışma durumu takibi, sistem parametrelerinin yapılandırılması, 3D nokta bulutunun ve kamera görüntüsünün gerçek zamanlı olarak izlenmesi desteklenir. Bu sayede veri bütünlüğü ve ekipman durumu anlık olarak doğrulanabilir; olası sorunlar sahada hızla tespit edilerek verimsiz operasyonlar ve veri tekrarları önlenir. Böylece saha çalışmaları daha güvenli ve kontrollü şekilde yürütülür.
	Sistem Parametreleri
	Sistem Hassasiyeti (Düşey)    ±5 cm @ 200 m
	Boyutlar
	179×114×127.2 mm
	Güç Tüketimi
	Yaklaşık 50 W
	İletişim
	WiFi / USB-C
	IP Koruma Sınıfı
	IP64
	Ağırlık
	1.3 kg
	Depolama
	256 GB TF Card
	Voltaje

	14~24 V, 2.34 A @ 24 VDC
	Çalışma Sıcaklığı
	-20~50
	Depolama Sıcaklığı
	-20~50


	Lazer Sensör Parametreleri
	Dalga Boyu
	Görüş Alanı (FOV)
	Yansıma Sayısı
	1535 nm
	80°
	Sınırsız Dalga Formu Yansımaları
	Algılama Menzili
	267 m @ %10 yansıtıcılık
	750 m @ %80 yansıtıcılık
	Tekrarlanabilirlik Doğruluğu
	5 mm @ 100 m
	Tarama Hızı
	100,000~550,000 pts/s

	Ataletsel Seyrüsefer Sistemi (Inertial Navigation System)
	GNSS
	GPS, GLONASS, Galileo, BDS
	IMU Veri Frekansı
	500 Hz
	Azimut Doğruluğu
	0.019°
	Yönelim Doğruluğu
	0.006°


	Kamera Parametreleri
	Piksel
	26 MP
	Görüntü Çözünürlüğü
	6252×4168
	Odak Uzaklığı
	16 mm / 24 mm ( Equiv. Focal Length )


	Yazılım
	Kontrol Yazılımı
	GreenValley APP
	Son İşleme
	LiDAR360 / LiPowerline (Optional)
	Ön İşleme
	LiGeoreference
	[1] Not: Maksimum yansıma sayısı teorik bir değerdir; yalnızca belirli koşullar altında elde edilebilir ve gerçek test senaryolarına bağlı olarak değişiklik gösterebilir.


	Donanım
	LiAir Serisi


	LiAir H800
	Hafif ve Uzun Menzilli Tasarım
	Yüksek Verimlilik ve Yüksek Hassasiyet
	Uyarlanabilir Tarama Hızı, Daha Homojen Nokta Bulutu Dağılımı

	LiAir H800
	Dahili Kamera, Ultra Net Görüntü Kalitesi
	Sisteme entegre edilmiş 26 megapiksel yüksek çözünürlüklü haritalama kamerası, 200 metre irtifadan 4.7 cm çözünürlükte görüntüler elde edebilir. Bu sayede yüksek kaliteli renkli nokta bulutları üretilebilir ve haritalama ürünlerinin üretim gereksinimleri karşılanır.

	Akıllı Uçuş Kontrol Modu
	Uçuş irtifasını akıllıca algılayan sistem, havadayken veri toplamayı otomatik olarak başlatır ve yere inişte otomatik olarak durdurur. Bu sayede ölçülen alanın bütünlüğü korunurken, gereksiz veri tekrarı en aza indirilir ve işlem verimliliği artırılır.

	GreenValley Flight Assistant Desteği
	GreenValley App, durum izleme, cihaz parametrelerinin ayarlanması ve 3D gerçek zamanlı nokta bulutu görüntüleme desteği sunar. Uygulamanın sade ve kullanıcı dostu arayüz tasarımı, daha kolay ve verimli bir uçuş deneyimi sağlar.
	Sistem Parametreleri
	3350 m @ %10 yansıtıcılık
	790 m @ %50 yansıtıcılık
	1000 m @ %80 yansıtıcılık
	2.25 kg
	Algılama Menzili
	Boyutlar
	249×102×163.3 mm
	Ağırlık
	Sistem Doğruluğu (Düşey)
	±5 cm
	Voltaj
	18~24 V
	Depolama
	256 GB TF Card
	Güç Tüketimi

	61 W
	İletişim
	WiFi
	Depolama Sıcaklığı
	-30~60
	Çalışma Sıcaklığı
	-20~50


	LiDAR Sensör Parametreleri
	Dalga Boyu
	1535 nm
	Tekrarlanabilirlik Doğruluğu
	3 mm @ 100 m
	Görüş Açısı (FOV)
	100°
	Tarama Hızı
	100,000~2,000,000 pts/s
	Yansıma Sayısı
	Sınırsız dalga formu yansıması


	Ataletsel Seyrüsefer Sistemi (Inertial Navigation System)
	GNSS
	GPS, GLONASS, Galileo, BDS
	Azimut Doğruluğu
	0.019°
	IMU Veri Frekansı
	1000 Hz
	Yönelim Doğruluğu
	0.006°


	Kamera Parametreleri
	Piksel
	26 MP
	Odak Uzaklığı
	16 mm / 24 mm (Eşdeğer odak uzaklığı)
	Görüntü Çözünürlüğü
	6252×4168


	Yazılım
	Kontrol Yazılımı
	GreenValley
	Ön İşleme Yazılımı
	LiGeoreference
	Son  İşleme
	LiDAR360 / LiPowerline (Optional)
	[1] Teorik maksimum yansıma sayısı yalnızca belirli koşullar altında elde edilebilir ve gerçek test senaryosu ile sınırlıdır.


	Donanım
	LiGrip Serisi


	LiGrip H300
	Özellikler

	LiGrip H300
	Sistem Parametreleri
	Boyutlar
	195×125×350 mm
	Voltaj
	15.2 V
	Batarya Paketi Boyutu
	134×64.6×167 mm
	Depolama

	512 GB
	1.58 kg
	Ağırlık (Elde)
	Batarya Kapasitesi
	5870 mAh
	(tripod ve kamera dahil)
	IP Koruma Sınıfı

	IP54
	Bağlantı Noktaları
	USB, Ethernet
	Sürekli Tarama Süresi
	Maksimum 55 dakika
	Tek Batarya ile Çalışma Süresi
	180 mins
	İç ve dış mekân uygulamaları için geniş uyumluluk
	Çalışma Ortamları
	Çalışma Sıcaklığı
	-20
	℃ ~40℃
	Tavsiye edilen
	℃~70℃
	Cihaz Depolama Sıcaklığı
	-40
	Batarya Saklama Sıcaklığı
	℃ ~30℃ [1]


	LiDAR Sensör Parametreleri
	Tarama Hızı
	640,000 pts/s
	Algılama Menzili
	300 metreye kadar
	Menzil Doğruluğu
	1 cm
	Görüş Açısı (FOV)
	280° (Yatay) × 360° (Düşey)

	Kamera Parametreleri
	Kamera Tipi
	Insta X4
	Görüntü Çözünürlüğü
	11904×5952
	Veri Formatı
	MP4, INSV
	Video Çözünürlüğü
	7680×3840
	95×60×55 mm
	(ısı dağılım yapısıyla birlikte)
	Kamera Boyutu


	RTK Modülü Teknik Özellikleri
	Uydu Sistemi
	GPS+BDS+Glonass+Galileo+QZSS, 5 uydu sistemi ve 16 frekans desteklenir
	RTK Doğruluğu
	1 cm+1 ppm
	RTK/PPK Protokolü
	NTRIP
	Boyutlar
	97×71×30 mm
	Ağırlık
	190 g
	GNSS Ham Veri Formatı
	.log
	RTK Veri Formatı
	.rtk
	Uyumluluk
	LiGrip H300 and LiGrip H120


	Haritalama Yöntemi
	Desteklenen Algoritmalar
	RTK-SLAM, PPK-SLAM, SLAM
	Gerçek Zamanlı İşleme
	Desteklenir


	Veri Sonuçları
	Göreli Doğruluk
	≤1 cm
	Mutlak Doğruluk
	≤5 cm [3]
	LAZ (real-time processing), LiData (post-
	processing)
	Nokta Bulutu Veri Formatı
	[1] B58 batarya saklama sıcaklığı: Önerilen saklama sıcaklığı 22°C30°C; 20°C50°C arası < 1 ay; -20°C40°C arası < 3 ay; -20°C20°C arası < 12 ay.
	[2] Ayrı olarak satın alınması gerekir.
	[3] Taranan sahnedeki detay noktalarının sayısı ne kadar fazlaysa, özellik kalitesi ve nokta bulutu doğruluğu da o kadar yüksektir. Yüksek hassasiyetli nokta bulutu sonuçları elde etmek için önerilen çalışma yöntemlerine uyulması tavsiye edilir.

	Donanım
	LiBackpack Serisi


	LiBackpack DGC50H
	5.7K Zaman Atlamalı Çekim – Mikro Detaylarda Bile Üstün Netlik, İki Kat Verimlilik
	Yüksek Nokta Yoğunluğu ile Daha Detaylı Veri Görselleştirmesi
	Yüksek Hassasiyet, Üstün Verimlilik

	Taşınması Kolay Hafif Tasarım

	LiBackpack DGC50H
	Gerçek Zamanlı İşleme, Anında Kullanıma Hazır Veri Aktarımı
	Toplanan hedef nokta bulutu verileri, mobil telefonlar/tabletler gibi taşınabilir cihazlarda gerçek zamanlı senkronize görüntülenmeyi destekler. Çevrim içi döngü kapama ve optimizasyon işlemlerini destekler; tarama sonrasında ise gerçek zamanlı nokta bulutu verisi ve hareket izlerini dışa aktarabilir.

	Zahmetsiz Kullanım, Maksimum Kontrol
	LiDAR360MLS yazılımı sayesinde, tarama sonrası tek tıklamayla yüksek hassasiyetli renkli nokta bulutu ve panoramik görüntüler kolayca oluşturulabilir.

	Sonuçlar doğrudan LiDAR360MLS ve LiDAR360 yazılımlarına aktarılabilir.
	LiDAR360MLS ve LiDAR360 yazılımlarıyla entegre çalışarak;
	kentsel yol envanteri, vaziyet planı çizimi, kot ölçümü, bireysel ağaç ayrımı, maden ve mağara haritalama gibi birçok uygulamanın gerçekleştirilmesini sağlar.
	Sistem Parametreleri
	512 GB
	50 W

	LiDAR Sensör Parametreleri
	GNSS
	Kamera Parametreleri


	Donanım
	LiMobile Serisi


	LiMobile M2
	LiMobile M2, uygun maliyetli bir mobil lazer tarama (MLS) sistemidir. Biri 30° açıyla eğimli, diğeri yatay konumlandırılmış iki LiDAR sensörü ile donatılmıştır. Sisteme entegre edilen Ladybug5+ panoramik kamera sayesinde, karayolu ve çevresinin yüksek hassasiyetle 3 boyutlu haritalanması sağlanır. GPS sinyalinin zayıf veya hiç bulunmadığı alanlarda dahi, lazer tabanlı SLAM teknolojisi sayesinde hassas tarama yapılabilir. Çoklu genişletme arayüzleri sayesinde farklı araç tiplerine kolayca entegre edilebilir. GVI tarafından geliştirilen LiDAR360MLS yazılımı ile birlikte kullanıldığında, verilerin işlenmesinden sektörel çıktılara kadar uçtan uca çözümler sunar. Yol varlıklarının tespiti, şehir içi enerji dağıtım hatlarının analizi, kentsel ağaç envanteri oluşturma ve akıllı ulaşım gibi pek çok uygulama alanında etkin çözümler sağlar.
	Zorlu Senaryoları Kolayca Yönetir
	Anında Görüntüleme, Tam Kontrol
	Zengin Genişletme Seçenekleri
	Yüksek Entegrasyon, Esnek Kurulum İmkânı
	Genişletme Seçenekleriyle Esnek Kullanım
	Çok Sektörlü Uygulamalar

	LiMobile M2
	Sistem Parametreleri
	Boyutlar
	508.5×263×531.5 mm
	Tavan Rafı Boyutları
	730×350×95 mm
	Çalışma Süresi
	≥6 h
	Depolama
	1 TB×2
	Çalışma Sıcaklığı
	-10
	℃~ 50℃
	Güç Tüketimi (Tipik)

	75 W
	Güç Tüketimi (Maksimum)

	125 W
	Ağırlık
	Tavan Rafı Ağırlığı
	Port
	Batarya Kapasitesi
	IP Koruma Sınıfı
	Güç Girişi Voltajı
	Arayüz Bağlantısı
	14 kg
	17.5 kg

	LAN, ODO
	6000 mAh×6

	IP65
	24 V-DC
	Wi-Fi / Ethernet


	LiDAR Sensör Parametreleri
	Lazer
	Görüş Açısı (Dikey)
	Tarama Hızı
	XT32M2X
	Menzil Hassasiyeti
	40.3° (-20.8° to +19.5°)
	Görüş Açısı (Yatay)
	1,280,000 pts/s (Dual Return)
	Algılama Menzili
	±1 cm
	360°
	0.05 to 300 m


	Kamera Parametreleri
	Piksel
	Maksimum Kare Hızı
	Görüntü Çözünürlüğü
	Sensör Tipi
	Tetikleme Modu
	Güç Tüketimi
	Ladybug5+
	30 MP (5 MP×6 Sensors)
	10 FPS
	8192×4096

	CMOS
	Zaman / Mesafe Tetiklemeli
	Maksimum 13 W
	Ladybug6 (Opsiyonel)
	72 MP (12 MP×6 Sensors )

	5 FPS
	12288×6144

	CMOS
	Zaman / Mesafe Tetiklemeli
	Maksimum 13 W
	Yol / Ön Kamera  (Opsiyonel)
	24 MP (12 MP×2 Sensors)

	5 FPS (4096×2160)
	3 FPS (4096×3000)
	4096×3000

	CMOS
	Zaman / Mesafe Tetiklemeli

	3.0 W @ 12 VDC

	Konumlandırma ve Yönelim Sistemi Parametreleri
	GNSS Sistemi
	Mekanik DMI (Opsiyonel)
	GPS; GLONASS; GALILEO; BEIDOU;
	QZSS; SBAS
	Yol uygulamaları için mekanik tekerlek odometresi.
	IMU Güncelleme Frekansı
	100 Hz
	Pozisyon Hassasiyeti (RMS 1ơ)
	Yatay: 0.01 m
	Düşey: 0.02 m
	Yatma / Eğilme Hassasiyeti (RMS 1ơ)
	0.01°
	Yönelim Hassasiyeti (RMS 1ơ)[1]
	0.04°


	Veri Sonuçları
	Bağıl Hassasiyet [2]
	≤2 cm
	Nokta Bulutu Veri Formatı
	LAS, LAZ, LiData
	Mutlak Hassasiyet
	≤5 cm

	Yazılım
	Veri Toplama
	Ön İşleme
	GreenValley APP
	LiDAR360MLS-Geo Module
	Son İşleme
	LiDAR360MLS (Opsiyonel)
	[1] PPK performansı açık gökyüzüne sahip GNSS ortamında ölçülmüştür.
	[2] Hassasiyet, GVI'ye ait özel bir kalibrasyon sahasında, 40 km/s araç hızı ve LiDAR360MLS yazılımı kullanılarak ölçülmüştür. Farklı çalışma koşullarında doğruluk değişkenlik gösterebilir; lütfen gerçek kullanım durumuna göre değerlendirin.

	Donanım
	LiMobile Serisi


	LiMobile M2 Ultra
	LiMobile M2 Ultra, GreenValley International (GVI) tarafından geliştirilen yüksek hassasiyetli, haritacılık sınıfı bir mobil lazer tarama sistemidir. Sistem; uzun menzilli yüksek hassasiyetli LiDAR, GNSS/INS entegre navigasyon sistemi, çok kanallı SLAM LiDAR ve yüksek çözünürlüklü panoramik kamerayı entegre şekilde sunar. Çeşitli araç modellerine monte edilebilen sistem, çoklu genişletme arayüzleri ile farklı projelere kolayca uyarlanabilir. GVI’nin kendi geliştirdiği LiDAR360MLS yazılımı ile birlikte çalışarak, yol bakım ve onarımı, yol genişletme ve yenileme, yol varlıklarının çıkarımı, akıllı ulaşım, yüksek hassasiyetli haritalar ve dijital ikiz gibi uygulama alanlarında uçtan uca veri işleme ve endüstriyel sonuç üretme yeteneği sağlar.
	Yüksek Hassasiyet
	Zengin Genişletme Seçenekleri
	Uzun Süreli Güç, Kesintisiz Çalışma
	Anında Görsel, Tam Kontrol
	Yüksek Entegrasyon, Esnek Kurulum
	Çok Sektörlü Uygulamalar

	LiMobile M2 Ultra
	Sistem Parametreleri
	Boyutlar
	554×230×547 mm
	Tavan Ünitesi Boyutu
	730×350×95 mm
	Depolama
	1 TB×2
	Çalışma Süresi
	≥3 h
	Çalışma Sıcaklığı
	℃ ~ 40 ℃
	-10
	Güç Tüketimi (Tipik)

	120 W
	Güç Tüketimi (Maksimum)

	150 W
	Ağırlık
	Tavan Ünitesi Ağırlığı
	Batarya Kapasitesi
	Port
	Koruma Sınıfı (IP)
	Güç Girişi Voltajı
	Arayüz Bağlantısı
	18 kg
	17.5 kg
	6000 mAh×6

	LAN, ODO
	IP65
	24 V-DC
	Wi-Fi / Ethernet


	LiDAR Sensör Parametreleri
	Doğruluk
	Tarama Hızı
	Lazer Darbe Tekrarlama Hızı
	Maksimum menzil, yansıma oranı ≥ %10
	Maksimum menzil, yansıma oranı ≥ %80
	5 mm
	Saniyede 10 - 250 devir, 10 - 250 tarama/saniye eşdeğeri
	300 kHz
	500 kHz
	170 m
	130 m
	475 m
	370 m
	Hassasiyet
	Görüş Açısı (FOV)
	1000 kHz
	1250 kHz
	85 m
	85 m
	235 m
	235 m
	3 mm
	360°
	1500 kHz
	85 m
	235 m
	1800 kHz
	85 m
	235 m

	Kamera Parametreleri
	Piksel
	Maks. Kare Hızı
	Görüntü Çözünürlüğü
	Sensör Tipi
	Tetikleme Modu
	Güç Tüketimi
	Ladybug5+
	30 MP (5 MP×6 Sensors)
	10 FPS
	8192×4096

	CMOS
	Zaman / Mesafe Tetikleme
	Maksimum 13 W
	Ladybug6 (Opsiyonel)
	72 MP (12 MP×6 Sensors)

	5 FPS
	12288×6144

	CMOS
	Zaman / Mesafe Tetikleme
	Maksimum 13 W
	Zemin / Ön Kamera (Opsiyonel)
	24 MP (12 MP×2 Sensors)

	5 FPS (4096×2160)
	3 FPS (4096×3000)
	4096×3000

	CMOS
	Zaman / Mesafe Tetikleme

	3.0 W @ 12 VDC

	Konumlandırma ve Yönelim Sistem Parametreleri
	GNSS Sistemi
	Mekanik DMI (Opsiyonel)
	GPS; GLONASS; GALILEO; BEIDOU;
	QZSS; SBAS
	Mekanik Tekerlek Odometresi (Yol uygulamaları için).
	IMU Veri Frekansı
	100 Hz
	Konum Doğruluğu (RMS 1ơ)
	Yatay: 0.01 m
	Düşey: 0.02 m
	Yatma / Eğilme Hassasiyeti (RMS 1ơ)
	0.015°
	Yön Doğruluğu (RMS 1ơ)[1]
	0.01°


	Veri Çıkışı
	Mutlak Doğruluk
	≤3 cm
	Nokta Bulutu Formatı
	LAS, LAZ, LiData

	Yazılım
	Veri Toplama
	Ön İşleme
	GreenValley APP
	LiDAR360MLS-Geo Module
	Son İşleme
	LiDAR360MLS (Opsiyonel)
	[1] PPK performansı açık gökyüzüne sahip GNSS ortamında ölçülmüştür.
	[2] Bu doğruluk, GVI'nin özel bir kalibrasyon alanında, 40 km/s araç hızı ve LiDAR360MLS yazılımı ile ölçülmüştür. Gerçek kullanımda çevresel koşullara bağlı olarak farklılık gösterebilir.

	Donanım
	LiPod Serisi


	LiPod P1
	3D LiDAR Tarayıcı
	LiPod P1 3D Lazer Tarayıcı, GreenValley International (GVI) tarafından geliştirilen yüksek hassasiyetli ve uzun menzilli bir tarayıcıdır. Zorlu ve karmaşık ortamlarda dahi yüksek doğrulukta nokta bulutu verisi toplama görevlerini kolaylıkla yerine getirir. Tam otomatik ve yarı otomatik hizalama algoritmalarını bir araya getiren bu tarayıcı, hızlı veri tarama ve haritaya kayıt işlemlerini mümkün kılarak kullanıcıya yepyeni bir tarayıcı deneyimi sunar.

	Özellikler
	Teknik Özellikler
	Ağırlık



	LiPod P1
	Uygulamalar
	Yazılım
	LiDAR360


	LiDAR360
	LiDAR360, GreenValley International (GVI) tarafından geliştirilen bir nokta bulutu işleme ve sektör uygulama yazılımıdır. 700'ün üzerinde kapsamlı ve akıllı araca sahip olan bu yazılım; arazi haritalama, ormancılık envanteri, maden güvenliği, 3D gerçek sahne modelleme, mühendislik ölçme ve tasarım, jeolojik afet değerlendirmesi ve enerji iletim hattı denetimi gibi birçok sektörel uygulamayı destekler.
	İş Akışı Otomasyonu
	Tüm işlemleri tek tıkla tamamlayarak yüksek hassasiyetli sonuçlar sunar.

	Toplu İşlem
	Yazılımdaki işlevleri düzenleyerek kendi veri işleme adımlarınızı oluşturabilir ve çok sayıda veriyi aynı anda işleyebilirsiniz.
	İşlemler, yazılımı açmadan otomatik olarak komut dosyaları (script) ile çalıştırılabilir.

	Ağ Gücüyle Hızlandırılmış İşlem
	Aynı ağdaki bilgisayarları birleştirerek büyük verileri çok daha hızlı işleyin.

	Ağ Tabanlı İşlem Verimliliği
	CPU:
	GPU:
	NVIDIA RTX 3050

	Ön İşlem (Preprocessing)

	LiDAR360
	Nesne Sınıflandırma ve Kontur Çıkarma
	Vektör Düzenleme
	Görüntü Projesi İşleme

	LiDAR360
	Orman Araştırmaları ve Yönetimi
	Arazi Haritalama ve Mühendislik Ölçümü
	Gelişmiş algoritmalar ve yapay zeka modelleriyle ALS/TLS nokta bulutlarından bireysel ağaçları segmente eder ve gövde çıkarımı yapar; 18 farklı ağaç özelliği elde edilir. Seyreltme, gövde kesim analizi ve hacim hesaplaması için ağaç boyu ve çapında yüksek doğruluk sağlanır. Yaprak Alan İndeksi (LAI), tepe örtüsü oranı gibi orman yapısı metrikleri hesaplanabilir, regresyon analizi gerçekleştirilebilir.
	70 ağaç türüne ait ayrıntılı raporlar ve 3D modeller oluşturulur.

	Orman Uygulamaları İçin Tek Noktadan Çözüm
	Ham Veri
	Ön İşleme
	Segmentasyon
	Öznitelikler
	Orman Metrikleri

	Arazi Haritalama ve Mühendislik Ölçümü
	Gelişmiş algoritmalar ve yapay zekâ modelleri kullanılarak ALS/TLS nokta bulutları üzerinden bireysel ağaçlar segmentlere ayrılır ve gövdeleri çıkarılır; bu işlem 18 farklı ağaç özelliği elde edilmesini sağlar. Seyreltme, gövde kesim analizi ve hacim hesaplamalarında yüksek doğrulukla ağaç boyu ve çapı belirlenir. LAI ve taç örtüsü gibi orman parametreleri hesaplanabilir, regresyon analizleri yapılabilir. 70 farklı ağaç türü için detaylı raporlar ve 3B modeller üretilebilir. DEM, DOM ve eş yükselti eğrileri üretiminden eğim, yön, güneşlenme analizlerine; drenaj, REM ve taşkın analizinden arazi değişim takibi ve hafriyat hacmi hesaplarına kadar kapsamlı arazi uygulamalarını destekler. Yol kesiti, hacim ve inşaat değişim analizleriyle mühendislik ölçüm ihtiyaçlarına etkin çözümler sunar.


	LiDAR360
	Madencilik Güvenliği ve İnşaat İzleme
	Açık ocak madenlerinin otomatik modellenmesini destekler; tepe ve etek çizgilerini çıkarır, kazı planları oluşturur ve şev stabilite analizleri yapar. Hacim değişim bölgelerini takip eder, kazı ve dolgu miktarlarını hesaplayarak inşaat ilerlemesini izler. Yüksek hassasiyetli yeraltı maden modelleri oluşturur, tünel hacimlerini ve dolgu miktarlarını hesaplar. Tünel eksen çizgilerini çıkarır, kesitleri oluşturur ve şekil değişiklikleri ile kazı hacimlerini analiz eder.
	Açık ocak ve tünel projeleri için dijital ikiz oluşturulmasını destekleyerek madencilik güvenliğini ve inşaat verimliliğini artırır.

	Dijital İkiz
	LiDAR360, geniş hacimli nokta bulutu verilerinden zemin, bitki örtüsü, binalar ve diğer özellik hedeflerini tanımlar. Arazi ve özellik ayrımı, bitki örtüsü ve yapı hedeflerinin bütünsel segmentasyonu ve modellenmesi için akıllı algoritmalar kullanarak şehir ölçeğinde coğrafi sahneler ve fiziksel replikaların oluşturulmasını sağlar. Gerçek dünyada 3B inşaat projelerini destekler.
	Not: İş akışındaki tüm adımlar hem tek tıkla otomatik işlemeyi hem de manuel ince ayarları destekler. Tüm işlem verileri sistem içinde üretilebildiği gibi harici olarak da içe aktarılabilir, böylece mevcut verilerin verimli şekilde yeniden kullanımı sağlanır.


	Yazılım
	LiDAR360 MLS


	LiDAR360MLS
	LiDAR360MLS, GreenValley International tarafından bağımsız olarak geliştirilen, akıllı öznitelik çıkarımı ve analiz yazılımıdır. Piyasadaki başlıca araç üstü, sırt tipi veya elde taşınabilir mobil haritalama sistemlerinden elde edilen LiDAR nokta bulutu ve görüntü verilerinin işlenmesini ve analizini destekler. Nokta bulutu verilerinin işlenmesinden GIS varlık envanteri, mimari çizimler, 3D vektör haritalama, yol durumu değerlendirmesi, demiryolu denetimi, kentsel orman envanteri, dijital ikiz oluşturma, yüksek çözünürlüklü haritalama gibi sektörlere yönelik çıktılara kadar eksiksiz bir işlem zinciri sunar.
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